Manuel Utilisateur RR400/420 - CRISARTECH
Pages d’aide

1 Page «régularité » (page principale)

Bouton configuration
(apparait quand on appuie)

Page principale

Appuyer pour hors ZR
Arrét ou changer de page
marche- “SpND ' oy Vitesse
arriére : 48 32 pd imposée en
i o Bl prochaine ZR
Modification Pt et
vitesse Chrono,
(mode simu) appuyer pour
i déemarrer
SRR ou arréter
véhicule
Trip1 (appuyer Appuyer pour Appuyer
Qualité de pour corriger) page gestion pour annuler
réception du GPS des ZR correction

Bargraphe :
jaune-rouge : accélerer
bleu-vert : ralentir

Vitesse
conseillee
(évite le
yo-yo)

Avance (vert)

Page principale

en ZR
Vitesse
imposée

sur segment

Segment
en cours

ZR en cours

Prochaine
correc. GPS

Fond change de Les corrections de
ou retard (rouge) couleur comme distance s'affichent
fin du bargraphe du bas vers le haut
2 Modification Trip
Chiffres pour Distance figée (noir)
modification directe ou modifiée (bleu)
a s 122-895 Valeur de la
-0.104 correction
Effacer
-~ 2 5 [ +1 10
e Ajouter ou
Trip en retrancher
modification 10u10 m.
(continue a — Fermer sans
défiler) modification
Appliquer I'écart Ecrire la nouvelle
(correction de la valeur figée, valeur préparée
pas en mode débutant) (quand on appuie)
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3 Chronometre

Manuel Utilisateur RR400/420 - CRISARTECH

Démarre

passer en
mode circu

manuellement

Cocher pour

r chrono Appuyer pour passer

en démarrage auto a I'heure

10:41:00 *** =~

b

o

.

«appuyer sur le chrono pour faire apparaitre
le bouton "Stop”

it Fermer
puis...

Départ

a I'heure

automatique

Départ
manuel
Utiliser le bouton "Stop” pour arréter le chrono
2 : fermer et attendre Heure souhaitée du
I'heure de démarrage démarrage automatique
\L 1 : choisir
i ~— I'heure de
3 "

Cocher pour @ (9| 10:42:00 > démarrage

passer en sl @ (par 1' pour
mode circuit puis... débutants)

«appuyer sur le chrono pour faire apparaitre
le bouton "Stop”

Utiliser le bouton "Stop” pour arréter le chrono

1 :cocher

Mode circuit avec

tour de référence
MEde
|v':.l'l'|||: tour de ref. —
[+l umcmc-l| 'h

P

PUis..

2 : démarrer au début
du tour de référence

Loo:28 gy

«appuyer sur le bouton
a chaque passage sur
la ligne de chrono
(appuyer sur chrono si
le bouton a disparu)

Nbre de tours effectués

0 : tour de référencem

Utiliser le bouton "Stop” a la fin du dernier tour
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3 : démarrer au passage puis
sur la ligne de chrono

Mode circuit sans
tour de référence

1 :décocher
L

\. Aade

| Avec tour de ref.|62.85 2 : entrer la vitesse
[#]  Mede circuit o [~ imposée, mesurée
ou calculee

«appuyer sur le bouton

a chaque passage sur
. la ligne de chrono
(appuyer sur chrono si

le bouton a disparu)

Nbre de tours eﬂectuésm

Utiliser le bouton "Stop” a la fin du dernier tour

4 Page « pilote »

Bouton configuration Vitesse du
véhicule

(apparait quand on appuie)

— N\

Vitesse
conseillée
(evite le
yo-yo)

Vitesse
moyenne Appuyer sur ces zones
du segment pour changer de page

Trip1 (appuyer
pour corriger)

5 Page « liaison »

Bouton configuration Heure Heure de
(apparait quand on appuie) pointage au CH
\ (appuyer pour régler)
Vitesse
Temps

du véhicule 50:13
Lt 18:40  odiia

i 0:49:47 ; Distance

50" 41.3Hm restante

Vitesse

Trip2 (appuyer moyenne
pour corriger) Appuyer sur ces zones pour pointer

a l'heure

pour changer de page
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réglage de I’heure de pointage au CH :

: Heure actuelle
Heure de depart

de la liaison
Ajuster

16:04:21 @ I'heure
NS ; - e de départ
impartie Dopart : | R4 =
i Annuler ou
our faire .
rI".';l liaison Fres s E=E terminer

Longueur de Fermer
Ia liaison Heure de pointage calculee

(fin de la liaison)

6 Configuration

i ) Configuration alertes,
Configuration - .
d Hich télécommande, clavier,
es affichages :
capteurs, étalonnage...
Gestion des " ! 9
enregis- Qutl d
trements P [ans s
guidage
Langues e
.. Reéglage
Destion ER | heure
"“ Série &M ITIOEEOEA ersion : 180813
Fermer
Saisie des vitesses Version du _E‘Inde
moyennes des ZR programme . utilisateur
et corrections GPS (débutant... expert)
Configuration Configuration
des alertes capteurs, étalonnage...
m [J-:ssa-rrl =
Fermer
N°de dossard pour
noms des fichiers Configuration/test claviers
enregistrés en ZR
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6.1 Configuration et test de latélécommande infrarouge et de la boite a boutons

Cocher pour Fonction de chaque
mini-télécommande appui bouton
sans touches +/-1m, +/- 10 m pour test

Configuration/test claviers

W vtitise télécommanda sans +-1m...

_FHM ﬂ\ Fermer

Nombre de métres
par appul bouton + ou -

6.2 Configuration capteurs, étalonnage...

4 : aller a la page

1 : choisir le type d'étalonnage
de branchement / 2:en OBD
%,

——— choisir le

e type de

A, B, C sont \ - véhicule
differentes calib. & oaon (OBD 11 bits

ou 29 bits

2?1~
pour différents E_/- Capt.muns. &
2 0} Captisans B
pneus (slick, loo
ks

7 Captissns € passent partout
clous, £ -:-::-m—qn: mais sont moins
thermogomme...) & O S « précis)
¥
3 : si proposé, choisir Fermer

le mode de calcul de la distance
comme fait par I'organisateur

Surveillance capteurs roue :

Pour comparer
roue G avec roue D

erreur maximale
tolérée avant alerte :

::u ™

libyr st
._h‘.ﬂl ralid

distance de

-
= surveillance

{0} captisan

Pop-up affichée
si erreur detectée :

Pour cufmparer r ﬂb_-_",rt_: !

roues avec GPS
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Compensation gonflement
Afficher I'historique centrifuge des pneus
de I'étalonnage (mode expert)

Modifier I'étalonnage Entrer ici la
a la volée ou bt +/- 1m valeur d'étalonnage,
(sauf mode débutant) si elle est déja connue

1 : choix du Trip1 ou 2 ou
d'une distance librement
copiée (calculer sans rouler)

2 : mettre a

0 en début

de distance
étalon

3 : parcourir

la zone ou
\ 4 : taper la distance
inscrire la
de la zone étalon donnée

distance g
3 : calculer par l'organisateur
En mode “capteur”, pour un Configuration du type
étalonnage d'aprés le GPS de branchement

(rapide mais peu précis) : (capteurs, OBD, GPS...)

1 : cliquer
mode GPS Vérifier les
impulsions
de chaque
2 : rouler en : capteur
ligne droite appuyer sur h-:-l.lt-:n “Calcule =" . ISI dispunlhlej

3 : calculer
en roulant
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6.3 Gestion des distances/vitesses en ZR

Les ZR sont enregistréees Chrono théorique en

dans des fichiers fin de segment
Choix de la ZR

Mode

Une ligne ' . Timr '.

pour chaque 4:32.5
vitesse 6:33.4 - 'Faire
(segment) 10:44.2 g defiler les

15:28.7 lighes

Hhr 3 4

Km " 1 Fermer

= Trip1
Km de début et Vitesse sur le p
fin de segment segment (km/h)
Page des Mouvelle ZR
données "ouvreur' Enregistrer ZR

Page des
corrections GPS

Importer depuis USB
exporter vers USB

Supprimer
TOUTES les
rest| 5.215 données de
5215 8.698 -44.7 |E— TOUTES les ZR

6.4 Gestion des corrections automatiques par GPS

Les points sont enregistrés Dupliquer (si plusieurs
dans le fichier a chagque ajout passages en course)

Configuration

Mombre total
Mbr; 181 de po ints

Lot ifusdi L ongituds oy v £ vines

Nouveau

fichier
Ajust s ‘\\ Faire
uster - i
dlstiiices 0.227 satsaz8d 1.mmm défllar las
BN Ajoute Fin Jt"'/ lignes
Distance s Lkl
depuis le

dernier point 5
Qualité de

réception du GPS

Trip1

Supprimer le
dernier point
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Saisie manuelle 1 : taper un commentaire
des points GPS (facultatif)

Nhir; 101

Ind Hm Lo i usdi L ongituds Camumpniaine

bl 18134 44.065TRSE] 550307
178 :I-'lrllllnl 44, 066943 55086705
Ll 39,705 44066586 5590005

0.227 saseizns 1ss20= JEEEETTN
Aaite Km

40.012Kkm 2= m

2 : ajouter un point aprés «: ajouter un point sans
virage serré, ou... limitation de correction
(dist. de correction limitée) (pas aprés virage serré)

Saisie automatique

des points GPS
(route sans virage serré)

Nhir ; 101

L ongituds oy v £ vines

bl 18134 44.065TRSE] 550307
178 :I-'lrllllnl 44, 066943 55086705
Ll 39,705 44066586 5590005

0.227 44.463284 1.5:--;-.“5m
; 2 :cocher

—

1 : taper distance Il reste possible de
entre deux points saisir un point manuellement
(en km) entre 2 pts automatiques
Ajouter une distance Faire correspondre a
a tous les points une case du road-book :
1 : taper
Mu“iplier t_nus LH: Lomguigur ¢ 10.275 Wm Mhr 71 d[stance
les points par
P P o.000 M exacte de
un coefficient la case

Multiplie par -> 1.000000

3 :appuy‘er A partis du pu|1t:n Km

sur bouton [\

2 : vérifier que cela correspond
au point correct précédent
(pas en mode débutant)
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Lomnguieur ¢ 10.275 Wm

Multiplie par ->

MHormalise & ->

0.000

7

Exporter les points
dans un fichier

Exporte en GPX

Export de fichiers
au format GPX

Mlir 71

Km

cocher pour points
jaunes/verts dans le fichier
(compat. Garmin Basecamp)

6.5 Réglage date/heure

en synchronisation automatique par GPS :

Fuseau horaire de Paris :
GMT + 1 h en hiver
GMT + 2 h en été

Deécocher -
pour un |~
réeglage

manuel

SnE

GMT:2h

Decalage : § mn

Deécalage 10 s

Décaler pour coller
a I'horloge organisateur
(sauf mode débutant)

mard L A/0B/2018 - 13:40:02

Pz a2

Ll

Décalage : 0 cent ﬂ

n=nn.an

Remise a 0 de Fermer
tous les decalages
réglage manud :
Le réeglage des minutes
met les secondes a0
macdi 1 4/08/2013 - 13:41:
Cocher -
Anncée : 2018
pour un ey
reﬂlage Jdowr | 14
auto. sur
Hewre 13
GPS :
Minute 1 41
Décaler 0.05 s.
Décaler pour coller
Fermer

(sauf mode

a 'horloge organisateur

débutant)
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6.6 Options de guidage

Le guidage par difference de vitesse

Beep : s g
est conseille pour eviter I'effet "yo-yo™
grave pour
ralentir ou _ _ Augmenter
aigu Pﬂur Options de guidage pnur moins

ek Guidage par différence de vitesse (conseillé)
accélérer B Buz=er B Smh par Besp de heeps,

-mn Retro-éclairage E &
Cocher si Wecranpiote [ I Puissance Leds mais moins

précis (pas

écran P"DtE . <= Leds [ Inverse couleur § éoran => .
b hé Correc. dist. par GPS .MIIHIMIZI'\IE'I‘I nes en mode
FaneAe . Conseils sculement (sans correction) dehuta“t]
W épart dicak PooTi-=T200 ]
La remise a 0 de T1
remet T2a0
Inverser rouge/vert Inverser
des voyants sous pare-brise rougei/vert de I'écran

Options de guidage

Guidage par différence de vitesse (conseillé)

Buzzer ﬂ km'h par beep

-mn Retro-cclairage
M ecran piote IR EIOJIER Puissande Leds

- < Leds [ Inverse coulour’ éoran => .

Correc. dist. par GPS .Ml..'tih‘l-:\lr:nnr_'s

: Fermer
. Conseils seulement (sans correciion)
B oépart dicalké HooT-=T120.0 ]

Puissance des
voyants sous
pare-brise

Activer la fonction de
recalage automatique
par GPS

ZR avec
distance [ temps

Options de guidage
Guidage par différence de vites (consoillé)
Buzzer ﬂ km'h par beep
Retro-silairage
Info erreur - ]1.0] +

X .EI:F:II'I pilote
de distance . <: Leds [ Inverse couleur | éoran -

Par EPS Correc. dist. par GPS .n1u|tiM-:|1.lr:nnc=

. Conseils sculement (sans correction)

Bl Départ dicalé HooTi=T200

Cocher si T1
n‘est pas remis a 0
au déepart de la ZR
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6.7 Configuration des affichages

Page Liaison

Fond change de
couleur en ZR

v
Page Trips Page Eco-conduite )

Appuyer image pour configurer

Appuyer sur le bouton avec pal ette chromatique pour configurer la couleur des textes :

1 : chaoisir le
texte a coloriser

Choix couleur

3 : affiner si _..i: 1 2-345 Km
nécessaire \ i 08:08:43@

2 : choisir une
couleur de base

Page « copilote », supprimer des affichages en appuyant dessus :

Configuration des éléments a afficher

Appuyer image pour configurer

Je peux annuler la derniére correction
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Page « pilote » (configure aussi le RP400 s’il est connecté) :

Conditions Inverser
d'allumage du vitesse véhicule Bargraphe large ou
bargraphe et vitesse conseillée centré et étroit
|
A"Echer K;Iﬂi 1!‘.:.
ou non
la vitesse
conseillée

ﬂ\

Afficher ou non
avance / retard

Fermer

Pour chaque point du bargraphe,
configurer & partir de quand il s'allume

Unité :

Km/h si guidage par
différence de vitesse

1/10 s. si guidage par
difféerence de temps

Fermer
6.8 Enregistrements de fichiers
Appuyer pour enregistrer. Cocher pour
L'enregistrement démarre enregistrer un fichier
lorsque Trip1 est mis a 0 NMEA en plus
Enregistre reconnaissances NM[A.
.mn...:di-,q..r.........i...:,_.t-.. Nombre
Distance | et taille
entre 2 des fichiers
points en mémoire
E“registrés Insérer une clef USE pour accader

Aprés avoir branché une clef USB,
appuyer pour accéder a I'écran de Fermer
gestion des fichiers d'archive
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