Manuel Utilisateur RR400/420 - CRISARTECH

Pages d’aide

1 Page « régularité » (page principale)

Bouton configuration
(apparait quand on appuie)

(mode simu)

Vitesse du

Appuyer pour hors ZR
Arrét ou changer de page Infos.
marche- étalonnage
arriéere Vitessa
Modification imposée en ZR
vitesse

Page principale

Chrono,
appuyer pour
déemarrer

ou arréter
véhicule
Trip1 (appuyer Annuler
Qualité de pour corriger) Page gestion derniere
réception du GPS des ZR correction
Bargraphe :

jaune-rouge : accélerer

conseillée

yo-yo)

AT

0 1 51 Kmi +251':;p':_ correc. GPS

Avance (vert)

Fend change de
ou retard (rouge)

couleur comme
fin du bargraphe

en ZR
bleu-vert : ralentir Vitesse
imposée

Vitesse s 50.00 w» I segment

(évite le Kmu 54 | 0 00 09 d‘j en cours

8 ZJ' ML ZR en cours

z_.ﬂ +3 (11) m.

Corrections distance
du bas vers le haut
(avec le cumul)

Page principale

Segment

m. Prochaine

2 Moaodification Trip

Chiffres pour
modification directe

Distance figée (noir)
ou modifiée (bleu)

* = 122.896 Valeur de la
-0.104 correction
Effacer
S 4 -] L] + 1 10
e 0 Ajouter ou
Trip en retrancher
modification Tow 19w
(continue a —— Fermer sans
défiler)

Appliquer I'écart
(correction de la valeur figée,
pas en mode débutant)

Ecrire la nouvelle
valeur préparée
(quand on appuie)

modification
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3 Chronométre

Démarrer chrono Appuyer pour passer
manuellement en démarrage auto a I'heure

Cocher pour . @ 10:41:00 05| "
passer en ans| Wyl

mode circuit

Fermer

puis...

wappuyer sur le chrono pour faire apparaitre
le bouton "Stop”

Départ
manuel
Utiliser le bouton "Stop” pour arréter le chrono
2 : fermer et attendre Heure souhaitée du
I'heure de démarrage démarrage automatique
\[ 1 : choisir
i — I'heure de
: L
Cocher pour ® (9| 10:42:00 > * démarrage
passer en sl @ (par 1' pour
mode circuit puis... débutants)

«appuyer sur le chrono pour faire apparaitre
le bouton "Stop”

Déepart
automatique
a I'heure
Utiliser le bouton "Stop” pour arréter le chrono
1:cocher Mode circuit avec
%I tour de réeférence
Afde
A . [»":.l.'l'ﬂl: tour de ref. —
[ Mede circuit| ) e

2 : démarrer au début

du tour de référence «.appuyer sur le bouton

a chaque passage sur
. la ligne de chrono
(appuyer sur chrono si

le bouton a disparu)
Nbre de tours effectués

D : tour de référence-m

Utiliser le bouton "Stop™ a la fin du dernier tour
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1 : décocher Mode circuit sans

& - .
A tour de réféerence

\ Aade
3 : demarrer au passage ou calculée

[ lavec tour de ref. |.Z-'l' 2 : entrer la vitesse
[]  Mode circuit o ~ imposée, mesurée
pUis...
sur la ligne de chrono «appuyer sur le bouton

a chaque passage sur
. la ligne de chrono
(appuyer sur chrono si

le bouton a disparu)

Nbre de tours effect uésm

Utiliser le bouton "Stop” a la fin du dernier tour

4 Page « pilote »

Bouton configuration Vitesse du
(apparait quand on appuie) véhicule

Vitesse
conseillee
(evite le
yo-yo)

Vitesse
moyenne Appuyer sur ces zones Trip1 (appuyer
du segment pour changer de page pour corriger)

5 Page « liaison »

Bouton configuration Copier distance de T1
{apparait quand on appuie) dans T2 (synchroniser
Vitesse du \ en fin de ZR)

R 68 Vi:550:13 %
#13.6 18:40 @

| 0:49:47 I
L 0/a1.3 o

Tension
batterie

Trip2 (appuyer
pour corriger)

Appuyer sur ces zones
pour changer de page
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Bouton configuration

Heure Heure de
(apparait quand on appuie)

pointage au CH
\ (appuyer pour régler)

Temps
restant
avant CH

_50/41.3 = e
| avant CH

Vitesse moyenne pour
peinter a 'heure

réglage de ’heure de pointage au CH :

Heure de départ

Heure actuelle
de la liaison
Duree Ajuster
impartie 16:04:21 @ I'heure
pour faire =S, m_m. E de départ
la liaison - o

Km

Annuler ou
Longueur de Durée : E:E terminer
la liaison ‘ma

WooTi=T200

Fermer

La remise a 0 de T1

Heure de pointage calculée
remetT2 a0

(fin de la liaison)

6 Configuration

Configuration Configuration alertes,
des affichages télécommande, clavier,
capteurs, étalonnage...

Gestion des

enregis-
trements
Réglage
Langues heure
™ Options de
Hu Eér[‘E gu“age
Saisie des vitesses Version du I't'_lm:le utflisateur
moyennes des ZR programme (pilote, débutant...

et corrections GPS expert ou organisateur)
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Configuration Configuration
des alertes capteurs, étalonnage...

Configuration /
et test

télécommande Configuration
et clavier des fonctions
(cadenceur,

recalage GPS...)

Caonfig. claviers

m N* de courses

N*® de course pour
noms des fichiers
enregistrés en ZR

Configuration du
récepteur GPS

6.1 Configuration et test de la téleécommande infrarouge et de la boite a boutons

Cocher si utilisation Fonction de chaque
mini-télécommande appui bouton
sans touches +/-1m, +/- 10 m pour test

Configurationiest claviers

de réception

- Utilise télécommanda sans +-1m...
de comma "des . Interdit réception télécommands
'a “t.n mes . Filtre pour Samaung 5x
(smartphone...) —*Hm- n,._,_:
Cocher pour filtrer Nombre de m. par appui
Samsung Galaxy Sx sur boite a bouton ou
(fausses touches 0) sur téléecommande

6.2 Configuration capteurs, étalonnage...

4 : aller a la page

1 : choisir le type d’'étalonnage

de branchement
N,

2:en OBD
choisir le

type de

véhicule
(OBD 11 bits

ou 29 bits
passent partout

Etalannage

PEA ABE

¢ BPE

7= owon
? '_-_: Capt.auns

-_-:; E R
Caleuln s o] :

o e a 9, précis)
¥ \
3 : si proposé, choisir Eermer
le mode de calcul de la distance
comme fait par I'organisateur

mais sont moins
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Surveillance capteurs roue :

Pour comparer
roue G avec roue D

erreur maximale
tolérée avant alerte

distance de
surveillance

Pop-up affichée
Y si erreur detectée :

o .o /e
Pour comparer rQ‘?’E}' l

roues avec GPS

Compensation gonflement
Donner un nom centrifuge des pneus
a I'étalonnage (mode expert)

Modifier I'étalonnage Entrer ici la
a la volée ou bt +/-1m valeur d'étalonnage,
(sauf mode débutant) si elle est déja connue

Coefficient a appliquer aux étalonnages

Etalonnage GPS (cocher

Etalonnage roues ou OBD case page précédente)

Ajouter ou
enlever 0.1 m.
par km:{

(touche +/-1 m.
télecommande)

Ajouter ou
enlever 1 m.
par km

(touche +/- 10 m.
Coller le %I s s télécommande)

coef de la ;
normalisation Valider Annuler
ou corrections
manuelles

0.4 m | Km
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1 : choix du Trip1 ou 2 ou
d'une distance librement
copiée (calculer sans rouler)

Etalonner
2 : mettre a le GPS
0 en début en méme
de distance temps
étalon
3 : parcourir “——Fermer
la zone ou
inscrire Ia \ 4 :taperlla distance :
distance " de la zone étalon donnée
: calculer par I'organisateur
En mode "capteur”, pour un Configuration du type
étalonnage d'apreés le GPS de branchement

(rapide mais peu précis) : (capteurs, OBD, GPS...)

1 : cliquer
mode GPS Vérifier les
impulsions
- de chagque
Conduire & une vitesse stable
2 ' rouler en supericure a 80 km'h puis c.ﬂpte“r
appuyer sur bouton “Caloule ="
ligne droite | (si disponible)

3 : calculer
en roulant

6.3 Gestion des distances/vitesses en ZR

Les ZR sont enregistrées Chrono théorique en
dans des fichiers fin de segment
Choix de la ZR
Mode
A MultiMoyennes
Une ligne . Timi
pour chaque f Al 4:32.5
vitesse 6:33.4 Faire

f0:44.2 défiler les
15:25.7 lignes

(segment)

Fermer

km de début et
fin de segment

Vitesse sur le
segment (km/h)
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Notes de recalage
semi-auto ou ‘ouvreur’

Corrections
auto par GPS

Nouvelle ZR
Enregistrer ZR

Importer depuis USB
exporter vers USB

Supprimer
TOUTES les
données de
TOUTES les ZR

Départ décalé :
choix du point de
départ des distances

éj-(——h‘ladﬂier la distance du départ décalé pendant les ZR

6.4 Gestion des corrections automatiques par GPS

Les points sont enregistres
dans le fichier a chaque ajout

Dupliquer (si plusieurs
passages en course)

Fichier Configuration Affiche table des ZR
Fuheamt R - ? Nombre total
"ﬂu"."ﬂﬂu i K L Longituds Co de pn Ints
fichier BTN apafiaf 4a,070m04] 5514539
LR 63.237| a4, am7a5s|  sassesT
Ajuster 8Ty 53000 44, 300870| 5470602 neans Faire
distances . 5‘1::3 44,163204 1.55::-15_ défiler les
Aouts [ Ajouts I
Distance Auite Hin - ignes
depuis le ' 0.000Km o m
dernier :
point vert s ; a Trind Qualité de
VI P réception du GPS
et jaune dernier point

Saisie manuelle
des points GPS

Latitusin

a4, 3T ERNA

1 : taper un commentaire
(facultatif)

Longriwde

A4, JRTRGS

53.880
-53.880

i, A6Z 08

virage serré, ou...

0.000 Kkm

2 : ajouter un point aprés

(dist. de correction limitée)

L=1]
« ajouter un point sans

limitation de correction
(pas aprés virage serré)
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Saisie automatique
des points GPS

(route sans virage serré)

Km
49,214

Latitusin Cammanipirs

a4, 3T ERNA

Longriwde

=131

03237

A4, JRTRGS

1 : taper distance
entre deux points
(en km)

A4 JERATE

2 :cocher

—

Il reste possible de
saisir un point manuellement
entre 2 pts automatiques

Texte généreé par

les boutons

\

Texte frappé au clavier

Paveée de | [
chiffres 1 1 Danger 2 1 Chemin / 3 1 Danger
i P Supprimer
6 : Place | le texte
ok Tarre Plein
7:c8P | 8: Chicans | 9:p Fermer sans

* 1 Arbre

modification

Passer directement
aux directions (a droite,
en face, a gauche...)

Valider

N° auto-incrémenté (case de
Road-book ou PK par exemple)
Modifié avec touches +/- 1 m.

Si départ avant : ajouter
une distance positive a

tous les points

Aprés ajout, il faut
normaliser si dist.
totale inchangee

Multiplier tous
les points par
un coefficient
(jamais utilisé)

Si départ aprés : ajouter

une distance négative a
tous les points

ou faire départ décale

Longuewr | 12.214 kin LLTEE b

0.000

Km

Multiplie par ->
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Faire correspondre a

1 : taper

distance une case du road-book :
exacte de

'a case ZR=E Longueur ¢ 12214 km Mbr 421

womoee e | 1:000000

: A panr i du podad n Km
<. appuyar S 4 : bouton
pour

sur bouton

2 : vérifier que cela correspond ajuster
au point correct précédent I'étalonnage
(pas en mode débutant) si nécessaire

Erreur maxi corrigée

Par Pﬂi“t vert Configuration des corrections par GPS
Limite correction pour Correction maxi points verts (km)
éviter les a coups 0 % de correction de distance
dans les zones de
mauvﬂfﬁe réceptiﬂ“ Détection mangue de correction (km)
"Auts Km™ aprés appul bouton
SE ﬂEttE diﬁtaﬂﬂ G 7 ar déporté pour
& bBoutans vertjaune bleu
sans correction,
alors affiche Affectation des boutons

bouton "GPS Magic™ a
Utiliser le clavier pour

saisir les points de

Valide la coche "auto Km"™
correction GPS

aprés la saisie d'un point

6.5 Gestion des notes d’ouvreur

Les points sont enregistrés Supprimer le
dans le fichier a chague ajout dernier point
Nouveau Nombre total
fichier om re_ ota
de points
2-bouton
pour recalage
. Faire
semi-auto
deéfiler les
ou '
bouton s
pour
difficulte
1-Entrer distance : Distance pour
clavier ou télécommande anticiper I'annonce
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6.6 Réglage date / heure

en synchronisation automatique par GPS :

Fuseau horaire de Paris : Deécaler pour coller
GMT + 1 h en hiver a I'horloge organisateur
GMT + 2 h en été (sauf mode débutant)

mard 1 4/08/2018 - 13:40:02

GMT:2h A r'
=

Décocher

pour un .
Décalage : 0 mn

= e ]

reglage Becalage 10 s "

manuel . ; ﬂ
Decalage t 0 cent

n-an an

Bips de synchro
toutes les secondes
(en regardant I'heure orga.)

Remise a 0 de
tous les décalages

réglage manuel :

Le réglage des minutes
met les secondes a 0

mara 1 4/08B/20183 - 13:41:

Cocher ——
Annde 12018
Fﬂur um Mois1 B
réglage
g g dowr | 14
auto. sur
Houre : 13
GPS

Minute 1 49

Décaler 0.05 s.

Décaler pour coller
a I'horloge organisateur
(sauf mode débutant)

Fermer
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6.7 Options de guidage

Activer les notes de recalage semi-auto
ou les notes d'ouvreur

Le guidage par différence de vitesse

Beep : est conseillé pour éviter I'effet "yo-yo"
\ Dista T Typed "
grave pour _ Dstances | Typa de rallys Augmenter
ralentir ou
pour moins
aigu' p}uur de beeps,
accelerer
mais moins
Cocher si précis (pas
écran pilote en mode
branché débutant)
Inverser rouge/vert Inverser
des voyants sous pare-brise rougel/vert de I'écran

Info. sur les différences
de distance par rapport
au GPS (mode expert)

Activer la fonction de
recalage automatique
par GPS

Cocher si T1 n'est pas
remis a 0 au départ de la ZR

Détection automatique
des départs par GPS

Trip2 est remplacé par Trip1

Pour tenir compte des
La remise a 0 de T1 corrections +/-1 a 10 m.
remet T2 a0 dans I'affinage de I'étalonnage

6.8 Configuration des affichages

Appuyer sur les vignettes des pages non voulues. Une croix indique qu’elles ne sont plus affichées.
Appuyer dans le coin inférieur droit pour sélectionner la page par défaut (coche verte).
Appuyer sur le bouton « Config » pour configurer I’affichage de certaines pages :

(D4 17:52:17 0

Page Pilote Page Copilote Page Liaison

Fona s de
co! » ZR

Page Trips
Appuyer sur image pour désactiver \__

Couleurs

i |
cocher la page principale voulue
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Appuyer sur le bouton avec palette chromatique pour configurer la couleur des textes :

1 : choisir le
texte a coloriser

Choix coulaurs

1 2-345 Km
10:03:49(®
254

3 : affiner si /’
—

necessaire ‘-...“:',h

\1/ ALFermer

2 : choisir une
couleur de base

Page « copilote », supprimer des éléments affichés en appuyant dessus :

Configuration des éléments a afficher

SonsM -Mic  tormo (2] - 0400287
-
| O05:53|

Partiel 14.222
0o

Appuyer sur image pour désactiver

Je peux annuler la derniére correction

Page « pilote » (configure aussi le RP380/400 s’il est connecté) :

Inverser Bargraphe large ou
Lonaitions vitesse véhicule centré et étroit
d'allumage du ;
et vitesse conselillée
bargraphe [
KW 1110 iyl

Afficher

ou non
la vitesse

conseillée

Afficher ou non Afficher ou non
Km dégressifs ou partiels avance / retard
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Pour chaque point du bargraphe,
configurer a partir de quand il s'allume

Unité :

Km/h si guidage par
difféerence de vitesse

1/10 s. si guidage par
difféerence de temps

Fermer
6.9 Enregistrements de fichiers
Cocher pour enregistrer. Cocher pour
L'enregistrement démarre enregistrer un fichier
lorsque Trip1 est misa 0 NMEA en plus

Enregistre reconnaissances . HNMEA

m Him : distance entra 2 pis
Nombre

nlstaﬂﬂe E Enregistraur de donndes 'Et tailI’E
entre 2 : des fichiers
points &n mémoire

Apreés avoir branché une clef USB,
appuyer pour accéder a I'écran de
gestion des fichiers d'archive

n=érer une clef USE pour acceder

Formater
(réinitialiser)

Autres fichiers enregistrés :
- pendant la course
- pendant les reconnaissances

- calibrations...
- recalages Affiche table des ZR
- notes ouvreur

= GPX (export
seulement)

Fichiers de

préparation des ZR :
= moyennes

Copier | effacer
fichiers archives
(si existent sur
disque interne)

Mise a jour programme (si trouvée sur la clef USB)
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