Manuel Utilisateur RR400/420 - CRISARTECH

Pagines di aiuto

1 pagina "Regolarita” (pagina principale)

Configurazione pulsante

Stop o
marcia- H‘RND
indietro
Modifica
velocita
(in modalita
simulazione)

Velocita del

veicolo
Trip1 (premere

Qualita
ricezione GPS

(appare quando premuto) Premere per fuori ZR
cambiare pagina

Premere per

per correggere) pagina gestione per annullare
delle ZR correzione

Pagina principale

Velocita
imposta nella
prossima ZR

ronometro,

premere per
avviare

o arrestare

Premere

Barra grafica :

o ritardo (rosso) colore come la fine
della barra garfica

giallo-rosso : accelerare in ZR
blu-verde : rallentare Veth
imposta
Velocita del settore
consigliata Settore
SeTIl 54| 0:00:090 RS
yo-yo) 277! ZR in corso
0 1 j 12<:i :+';“'1" Prossima
- PSR correzione GPS
Anticipo (verde) Fondo cambia Le correzioni delle

Pagina principale

distanze sono visualizzate
dal basso verso I'alto

2 Modifica del viaggio

Numeri per
modifica diretta

Distanza fissata(nero)
o modificata (blu)

Applicare lo%$scarto

\ \‘ \S 12 Valore
8 9 3
-0.10 correzione
Cancellare
HH"“*-: 3 b2 il 2 Aggiungere o
5 3 1 | 10 b g? lsge
Trip in _ ) i - re
B Applicare| Nuove o m.
I‘I‘Iﬂd-lﬂbl.".a aCArto valare
(continua a et ‘,"“-l:hludere senza
scorrere) X modifiche

(correzione sul valore fissato,
non in modalita principiante)

Inserire il nuovo
valore preparato
(quando premuto)
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3 Cronometro

Avviare cronometro Premere per passare
manualmente alla partenza automatica a'tempo

Ride
Cambiare per
passare in 9 Chiudere
modalita poiu.
circuito «:premere su cronometro per far comparire
il pulsante "Stop"”

Partenza
manuale

Utilizzare il pulsante "Stop” per arrestare il cronometro

2 : chiudere e attendere Orario desiderato di
I'ora di partenza partenza automatica

1 : selezionare

Cambiare per —= l'orario di
passare in partenza
modalita (di 1' per
circuito poi.. principiante)
«:premere su cronometro per far comparire
il pulsante "Stop"”
Partenza

automatica

a empo

Utilizzare il pulsante "Stop” per arrestare il cronometro

1 : controllare Modalita circuito con
%I giro di riferimento
Mide
A . |-r :A.'l'm: tour de ref. —
[+ umcmﬂ| ﬁ poi...

2 :inziare alla partenza

del giro di riferimento ...premere il pulsante
a ogni passagggio sulla

m/ linea di cronometraggio
(premere sul cronometro

se non appare il bottone)
Numero di giri effettuati

0 : giro di rlferlmentam

Utilizzare il pulsante "Stop™ alla fine dell'ultimo giro
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1 : deselezionare Modalita circuito senza

‘\ e giro di riferimento

[ Avec tour de ret. [62.85| 2 : inserire la velocita
[£]  Mede circuit N ~ imposta, misurata
3 : avviare al passaggio poi... o calcolata
sulla linea di cronometraggio «.premere il pulsante

a ogni passaggqgio sulla
m/ linea di cronometraggio
(premere sul cronometro
se non appare il bottone)

Numero di giri eﬂettuatlm

Utilizzare il pulsante "Stop™ alla fine dell'ultimo giro

4 Pagina « pilota »

Configurazione pulsante Velocita del
(appare quando premuto) veicolo
. 5
consigliata
(evita lo
yo-yo)
Velocita
media Premere su queste zones Trip1 (premere
del settore per cambiare pagina per correggere)

5 Pagina « legame »

Configurazione pulsante Ora Orario del
(appare quando premuto) Cc.0.
Velocita del \ (premere per regolare)

veicolo
Tempo
rimanente

Tensione Distanza

batteria rimanente

Velocita
Trip2 (premere 5 : media
per correggere) remere s:iques e _zane per arrivare
per cambiare pagina —
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impostando I'orario di check-inin CH :

Orario attuale
Orario di partenza

del trasferimentg

Regolare

16:04:21 @ l'orario
Tempo

imposto el B
del

E = Annullare o
RH02037] stor -
trasferimento terminare

Chiudere
L h del
i R Orario del C.0. calcolato
Trasferimento
(fine trasferimento)
6 Configurazione
Configurazione Configurazione avvisi,
display telecomando, tastiera,
\‘ sonde, taratura...
N Gestione
registrazione
Regolazione
Lingua orario
- ™~ Opzionidi
N° serie BH: 1TISERDCA Verslon: 200310-20 _ guida
Scelta 1E|e[[e velocita Versione del Mf:dalt_ta utilizzatore
medie delle ZR programma tprmclpmnt_e... esperto
e correzioni GPS o organizzatore)
Configurazione Configurazione
degli avvisi sonde, taratura
m Dossard
Chiudere
Ndl gara F_’E" Configurazione e test
nome dei files telecomando / tastiera
registrati in ZR
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6.1 Configurazione e test del telecomando a infrarossi e della pulsantiera

Selezionare per Funzione di ciascun
mini-telecomando appui bouton
senza tasti +/- 1m, +/- 10 m pour test

Configuration'test claviers

Il utilise télécommands sans +-1m...

N Interdit réception télécommande

—FE m. ”
J\ Chiudere

Verifica se ricevuta

di ordini fantasma Numero di metri per
(smartphone ...) ogni pressione sul pulsante + o -

6.2 Configurazione del sensore, calibrazione...

4 : andare alla pagina
1 : scegliere il tipo

di aratura
di collegamento / 2:in OBD
b scegliere il
tipo di
A, B, C sono veicolo
differenti tarature (OBD 11 bits
per differenti 29 bits funzionar

pneumatici (slick, ugualmente

chiodate, p— ma sono meno
termiche...) O & O ﬁ1 precise)
¥ \
3: se proposto, scegliere Chiudere

metodo di calcolo della distanza
come fornito dall'organizzatore

Monitoraggio sensori ruota :

Per confrontare
ruota S con ruota D

errore massimo tolle-
rato prima dell'avviso

(") oson e

calibir atid

distanza di

o [ W
i monitoraggio

i) Captisens A
(™ Captssns B

Popup visualizzato
se rilevato errore:

Per confrontare ﬂ:'.:‘f '
r ‘S

ruote con GPS
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Compensazione pressione
Mostrare lo storico centrifuga dei pneumatici
delle calibrazioni (modalita esperto)

Modificare la aratura Inserire qui il
in movimento o bt +/-1m valore di'taratura,
(esclusa modalita principiante) se & conosciuto

1:sceltadi Tripio 20
una distanza liberamente copiata
(calcolo senza percorrere)

Calibrare
2 : mettere a Il GPS
0 in partenza contempora-
della zona neamente

di taratura

©——Chiudere

3 : percorrere

la zona o
\ 4 : inserire la distanza
inserire la
dlstunss della zona di taratura
3 : calcolare fornita dall'organizzatore
In modalita "sonde”,per una Configurazione del tipo
calibrazione 'con GPS di collegamento

(rapida ma poco precisa): (sonde, OBD, GPS...)

1 : selezionare
modalita GPS Verificare gli
78 impulsi
; di ciascuna
Condwire & une vitesse stable
supéricure & B0 I sonda

(se disponibili)

2 : percorrere

sulla
corsia destra

3 : calcolare
percorrendo
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6.3 Gestione distanze / velocitain ZR

Le ZR sono registarte
nei files

Una linea
per ogni
velocita
(settore)

Tirmsir)

4:32.5

6:33.4

10:44.2

15257

Hiwr ; 4

Km

Km di partenza e
fine settore

Velocita di
settore (km/h)

Tempo teorico a
fine settore

Modalita
MultiMedie

Far
scorrere le
linee

\

L‘F— Chiudere

Trip1

Nuova ZR

Note di correzione
semi-automatica o ‘ricognitori’

Correzioni
automatiche per GPS

I:.IIII

5.215
8.698

Registrare ZR

Importare da USB
esportare su USB

Cancellare
TUTTI

dati di
TUTTE le ZR

6.4 Gestione delle correzioni automatiche tramite GPS

I punti sono salvati
nel file a ciascuna aggiunta

Configurazione

HEr; 101

'ultimo punto

Eliminare
ultimo punto

Trip1

Nuovo
'"[-E Ind Hm Lafitude Lomgiude Comementaine
178
Regolare v
distanze 0.227 asteazns 1 sszas
Ajoute Ajoute
inter ab=olu
Distanza Auto Km
7 0200
dall 40.012Km :-

Duplicare (nel caso di pia
passaggi in gara)

Mumero totale
dei punti

Aol

- Far

v L.-- scorrere le
Fin k"‘f linee

—

)

Qualita
ricezione GPS
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Scelta manuale 1 : inserire un commento
dei punti GPS (facoltativo)

HEr; 101

Latitude  Lomgitude  Commentaine

2 : aggiungere un punto seguente .. aggiungere un punto senza
curva stretta, o... limitazione di correzione
(dist. di correzione limitata) (non dopo una curva stretta)

Scelta automatica
dei punti GPS
(strada senza curve strette)

HEr; 101

Latitude Lomgitude Commentaine

-2 : selezionare

1 : inserire distanza é possibile
tar due punti inserire un punto manualmente
(in km) tra 2 punti automatici

Testo generato con
i pulsanti Testo digitato sulla tastiera

\ /L

Danger : viragell'l'l

1 Damgar 2: Bafece 3 1 Damgar
Tastiera wirage 5 trou | bosss
numerica 5 1 Poteau 61 A droite

T 1 Pannzau
nveras

& : Pylone | 8 : Panneau

Chiudere senza
modifiche

* 1 Arbre 0: Borne

.

Validare

Tasti funzione
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Se partenza prima:
agqgiungi una distanza
positiva a tutti i punti

Dopo I'aggiunta,
€ necessario
normalizzare se la dist.
totale invariato Multiplie par ->
Moltiplicare
tuttii

Lomgueur : 12,214 m

Se partenza dopo:

aggiungere una distanza

negativa a tutti i punti
o fare un inizio sfalsato

Nhr; 122

0.000

Km

punti per
un coefficiente
(mai usato)

Far corrispondere a

una casella del road-book :

Longuesr : 12.214 R

0.000

Multiplie par >

3 : premere

sul pulsante Exporte en GPX EE

m“m dw fin
o vk ""'"“n- Km

0.000

1 : inserire
pstie distanza
esatta della

casella

Km

“) e

2 :verificare che corrisponda
al punto corretto precedente
(non in modalita principiante)

Esportare files
in formato GPX

Longuesr ¢ 12,314 him

MEr 123

Aplrllldupulnt:n Km r-
b

Exporte en GPX

!

3: esporta I punti
in un file copiato
con file GPS

S 2: scegli lo stile di

punti per:
- Garmin Basecamp
- Google Earth

Multiplie par ->

HNormalise & ->

1: seleziona per aggiungere
il file puntini gialli / verdi
nel file
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6.5 Gestione note di apertura

6.6

I punti sono salvati Eliminare
nel file a ciascuna aggiunta ultimo punto
Nuoveo

Mumero totale
dei punti

file
2-pulsante

per correzione
Far

.— scorrere le
o
e’"f linee
pulsante
per
difficolta
1-Inserire distanza : Distanza di
tastiera o telecomando anticipo annuncio

Impostazione data / ora

in sincronizzazione automatica tramite GPS:

Fuso orario di Parigi : Meodificare per allinearsi
GMT + 1 h in inverno all'ororologio dell'organizzatore
GMT + 2 h in estate (esclusa modalita principiante)
masdi 4 4/08/2018 - 13:40:02
Deselezionare o P — ﬁ m
P - i Décalage :0 mn PP

SFAE

regalazmne Décatage 10 = "'

manuale .
Decalage : 0 cent Chiudere

n=nn.an

Bip di sincro
ogni secondo
(guardando I'ora dell'orga.)

Rimessa a 0 di
tutte le correzioni

regolazione manuale:

La regolazione dei minuti
perta i secondia 0

macdi 1 4/08/2013 - 13:41:15

Selezionare
per una
regolazione
automatica su
GPS

Année : 2018

Maois 1 &

Jowr | 14

Hewure 1 13

Minute 1 41

Decaler 0.05 s.

Modificare per allinearsi
all’ororologio dell'organizzatore
(esclusa modalita principiante)

Chiudere
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6.7 Opzioni diguida

Suono La guida per differenza di velocita
suono basso & consigliata per evitare I'effetto "yo-yo™
rallentare
Aumentare
o alto Per .I'nm:-nl:c notes
accelerare widage par différence de vitesse (conseillé) per meno
"}) o B Lmvh par beap hip,
_II In Rétro-¢clairage
ma meno
. Ecran pilote -m“ Puissance Leds 2
Selezionare se . <. Leds | Inverse couleur | écran -» . PFECISG t“““
o Sﬂhermﬂ Correc. dist. par GPS .Multlhl'l-:\lr:nn-:s in modalita
. Conseils seulement (sa orrection) i ini
pilota || Py principiante)
W cépart dacals WooT1=T20.0

e collegato

La rimessaa 0diT1
rimette T2a 0

Potenza dei
LEDS sul
parabrezza

Attivare le note di correzione
semi-automatica o 'ricognitori’

- Annonce notes

Guidage par différence de vitesse [consalile)

oM ﬂ kmh pecbeep
_m“ Rétro-éolairage
. Ecran pilote -mn Puissance Leds

. <. Leds | Inverse couleur [ éocran -» -

o Correc. par GPS MukltiMoyennos
a : ) - Chiudere
. Conseils sewlement (sans correction)
W pépart dicals WooTi=T20.0
Invertire Rrosso/verde dei Invertire
EDS sul parabrezza rosso/verde dello schermo
Attivare la funzione di
ZR con

ritaratura automatica
per GPS

. Annonce notes

distanza / tempo

Guidage par différence de vitesse [conseillé)

oM ﬂ W' par baep
_mn Retro-Flairage
Info errore Wecranpiiote  PERETCIIEN Pucsance Leds

di distanza . <. Leds | Inverse couleur [ écran -> .
per GPS Correc. par GPS .M ultiMoyennes

. Conseils seuwlement (sans correction)

Wl Départ dicalé WooTi=T20.0

Selezionare se T1
non$épas rimesso a 0
alla partenza della ZR
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6.8 Configurazione dei display

Pagina Trasferim.

10.823 ..
813?9“‘
1.412 .0

Fondo cambia di
. colore in ZR

Pagina Trips Pagina Eco-guida .
Premi simbolo per configurare ,

Premereil pulsante con latavolozza de colori per configurareil colore del testo:

1 : scelezionare il
testo da colorare

Choix couleur

3 : affinare /’ 1 2-34-5 Km
se necessaria\_: i 08:08:48 @

Chiudere

2 :scelezionare un
colore di base
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Pagina “Co-pilota”, eliminare i display premendola :

Configurazione elementi di visualizzazione

B

Premi simbolo per configurare

Fnssn cancellare ultima correzione

Pagina "Pilota" (configura anche I'RP400 se collegato):

Km/h/1/10 s.

Per ogni punte della barra grafica,
configurare da quando si'illumina

Unita:

Km/h se guida per
differenza di velocita

1/10 s. se guida per
differenza di tempo

Chiudere
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6.9 Record difile

Selezionare per registrare. Selezionare per
L'la registrazione parte egistrare anche un file
guando Trip1 € messo a 0 NMEA

Enreqgistre reconnaissances . HMEA

[} m K : distance antre 2 pis

| | Numero
Distanza a e, it Ml e dimensione
tra 2 ot dei files
PIJ“'“ Insérer une clef USE pour accéder in memoria

Dopo aver inserito una chiavetta USB,

premere per accedere alla videata di rormattare
gestione dei files archiviati (resettare)
File Altri file registrati:
preparazione - durante la gara
ZR: - durante la ricognizione
- medio - calibrazioni ...

- Correzioni GPS
- note "gravel crew'
- GPX (esporta
solamente)

Aggiorna programma (se trovato sulla chiave USB)
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