Manuale di utilizzo RR400/420 - CRISARTECH

Pagine di aiuto

1 pagina "Regolarita" (pagina principale)

Configurazione pulsante

Stop o cambiare

marcia-
indietro
Modifica
velocita
(im modalita
simulazione)

Velocita del

veicolo
Prem

Trip1 (premere

Qualita
ricezione GPS

(appare quando premuto) Premere per

per correggere) pagina gestione per annullare
delle ZR correzione

Pagina principale
fuori ZR

pagina

Velocita
imposta nella
prossima ZR

ronometro,

premere per
avviare

o arrestare

Premere

ere per

Barra grafica :

Anticipo (verde) Fondo cambia
o ritardo (rosso) colore come la fine
della barra garfica

gialle-rosso : accelerare in ZR
blu-verde : rallentare Velocita
imposta
Velocita del settore
consigliata Settore
(evita lo Hm;. 54 | 0 00 09 @ in corso
Q=\'D _I +H (B) m. §
yo-yo) : 3 (1) me ZR in corso
: = 4T m. Prossima

0 1 31 Km +zsq[—|1u2p]:_‘ correzione GPS

Pagina principale

Correzioni distanza
dal basso verso I'alto
(con totale cumulato)

2 Modifica distanze

Numeri per
modifica diretta

Distanza fissata(nero)
o modificata (blu)

Applicare lo scarto
(correzione sul valore fissato,
non in modalita principiante)

\ \ﬁ \L& 12 Valore
8 9 -
-0.10 correzione
Cancellare
~l 4 5 6 +1 +10 )

“"H,.__H Aggiungere o

Trip in 1 \4\ 3 -1 -10 Jr_\ togliere

modifica . 1o10m.
(continua a —Chiudere senza

scorrere) modifiche

Inserire il nuovo
valore preparato
(quando premuto)
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3 Cronometro

Avviare cronometro Premere per passare
manualmente alla partenza automatica a tempo
- u| +30 5. ARide
Cambiare per . 10:41:0 :
passare in s e Chiudere
modalita PO
circuito

~.premere su cronometro per far comparire
il pulsante "Stop™

Partenza
manuale

Utilizzare il pulsante "Stop” per arrestare il cronometro

2 : chiudere e attendere Orario desiderato di
I'ora di partenza partenza automatica
1 : selezionare

Carsbiara per 10:42:00 0= ]~ T2
passare in wes| @ par f’“z"
modalita (di 1" per
circuito poi... principiante)
«.premere su cronometro per far comparire
il pulsante "Stop"
Partenza
automatica
a empo

Utilizzare il pulsante "Stop” per arrestare il cronometro

H seleziunaQa Modalita circuito con
\f! e giro di riferimento
J. |v’:.l.'l'!l: tour de ref. —
[ Mede circuit] “ poi...

2 : avviare alla partenza
del giro di riferimento ..premere il pulsante
a ogni passagggio sulla
m” linea di cronometraggio
(premere sul cronometro

se non appare il bottone)
Numero di giri effettuati

0 : giro di riferime ntam

Utilizzare il pulsante "Stop" alla fine dell'ultimo giro
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1 : deselezionare Modalita circuito senza

A ‘\ e giro di riferimento
3 : avviare al passaggio poi o calcolata

[ avec tour de rer. 62,85 2 : inserire la velocita
[©]  Mede circuit o [~ imposta, misurata
sulla linea di cronometraggio .premere il pulsante

a ogni passagggio sulla
m/ linea di cronometraggio
(premere sul cronometro
se non appare il bottone)

Numero di giri eﬂettuatlm

Utilizzare il pulsante "Stop" alla fine dell'ultimo giro

4 Pagina « pilota »

Pulsante configurazione Velocita del
(appare quando premuto) veicolo

Velocita
consigliata
(evita lo

yo-yo)

Velocita

media Premere su queste zone Trip1 (premere
del settore per cambiare pagina per correggere)

5 Pagina « ltransferimento »

Pulsante configurazione Ora Orario di arrivo
(appare quando premuto) al C.0.
Velocita del \ (premere per regolare)

R 68 ":5d50:13 SEERGG
:-:':f':-lf. 1 3- 6 18: 40 @ rimanente
Tensione - 0:49:47 2 EEEST-,

batteria 50" 41 . 3 Km rimanente
Velocita
Trip2 (premere media
per correggere) Premere su gqueste zone per arrivare

per cambiare pagina

in orario
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Regolazione dell’ora di arrivo al C.O. :

Orario attuale
Orario di partenza

del trasferimento

Regolare
I'orario

16:04:210

Tempo ) E-E. uf di partenza
" Départ = t ]
imposto
Durée : <0 op ;
trasferimento terminara
Chiudere
Lunghezza del
9 ) Orario del C.0. calcolato
Trasferimento _ i
(fine trasferimento)
6 Configurazione
Configurazione Configurazione avvisi,
display telecomando, tastiera,
\ sonde, taratura...
1 Gestione
;_i registrazione

Regolazione

& __..-""— -
Lingua —] orologio
I I Bestion ZR Options de guidage ” = DPZiﬂ“i di
N° serie BH: 1TISLEOCA  Version: 200310 -20 m guida

Scelta delle velocita Modalita utilizzatore

Versione del

medie delle ZR programma [principiant_e...espertn
e correzioni GPS o organizzatore)
Configurazione Configurazione
degli avvisi sonde, taratura

Config. alertes Config. vitesse

b4

Config. claviers

m Dossard

Chiudere

Configurazione e test
telecomando / tastiera

N°di gara per
nome dei files
registrati in ZR
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6.1 Configurazione e test del telecomando a infrarossi e della pulsantiera

Selezionare per
mini-telecomando
senza tasti +/-1m, +/-10 m

. Utilise télecommanda

B

Selezionare in caso di

ricezione comandi
esterni (smartphone...)

Test
funzionamento
pulsanti

Configuration/test claviers

sans +-1m...

M Interdit réception télécommande

EAN
Chiudere

Numero di metri per
ogni pressione sul pulsante + o -

6.2 Configurazione sonde, etalonnage...

1 : scegliere il tipo

di collegamento
*,

/

4 : selezionare pagina
taratura

2 :in OBD
scegliere il

Etalannage
A, B, C sono \ ::::“
differenti tarature 53 asoi
- . { Captiamnw A
per differenti E/ ; .

pneumatici (slick, ) Baptisans €

tipo di
veicolo
(OBD 11 bits

29 bits funzionar
ugualmente
ma sSono meno

kd

Dro#tn

chiﬂdﬂ“: Galculs wer Ressds] :
termiche...) =
¥

\ precise)

3: se proposto, scegliere
metodo di calcolo della distanza
come fornito dall'organizzatore

Chiudere

Monitoraggio sensori ruota :

T ors ~
meo ::ulihrul!inh-:?

7} Captissnn A

Per confrontare
ruota S con ruota D

errore massimo tolle-
ratoe prima dell'avviso

distanza di

monitoraggio

Popup visualizzato
se rilevato errore:

Per confrontare

ruote con GPS

=N
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Compensazione pressione
Mostrare lo storico centrifuga dei pneumatici
delle calibrazioni (modalita esperto)

Modificare la taratura Inserire qui il
in movimento o bt +/- 1m valore di taratura,
(esclusa modalita principiante) se conosciuto

Coefficiente da applicare alle calibrazioni
Calibrazione ruote Calibrazione GPS (controllare
o OBD riquadro pagina prec.)

Aggiungerre o
togliere 0.1 m.

per '““:ﬂ >

Aggiungerre o
togliere 1 m.

(tasto +/- 1 m. / per km
del tehcqma"du’ Nouveau @ 1.022302 1.020220 : Gps ttﬂ&tﬂ +/-10 m.
Incollare il @ Oul Hon del telecomando)
coef. della f' = e

normalizzazione Annulare
o correzioni

Validare

1: sceltadiTrip1 o020
una distanza liberamente copiata
(calcolo senza percorrere)

Calibrare

2 : mettere a Il GPS

0 in partenza contempora-
neamente

della zona
di taratura

3 : percorrere *———Chiudere

la zona o
\ 4 : inserire la distanza
inserire la
distanza della zona di taratura
5 : calcolare fornita dall'organizzatore
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In modalita "sonde”,per una
calibrazione ‘con GPS
(rapida ma poco precisa) :

Configurazione del tipo
di collegamento
(sonde, OBD, GPS...)

1 : selezionare

a3 Capteur A
modalita GPS | Capteur A |

Wistorique |
78

2 : percorrere

sulla
corsia destra

Configura

Conduire a une vitesse stable
supéricure a 60 km'h puis

appuyer sur bouton "Calcule ->"

3 : calcolare
percorrendo

- |

Verificare gli
impulsi
di ciascuna
sonda
(se disponibili)

0.540

6.3 Gestione distanze / velocita in ZR

Le ZR sono registrate
nei files

Scelta ZR

Una linea
per ogni

velocita

(settore)

km di partenza e
fine settore

Velocita di
settore (km/h)

Tempo teorico a
fine settore

Modalita
MultiMedie

Far
scorrere le
linee

10:44.2

15:25.7

Chiudere

Trip1

Note di correzione
semi-automatica o ‘ricognit

Correzioni
automatiche per GPS

4:32.5

6:33.4

10:44.2

15:25.7

é'-(—h'lodlﬂca distanza della partenza sfalsata durante ZR

Nuova ZR
Registrare ZR

Importare da USB
esportare su USB

Cancellare
TUTTIL

dati di
TUTTE le ZR

Partenza modificata:
scelta del punto
distanze di partenza
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6.4 Gestione delle correzioni automatiche tramite GPS

| punti sono salvati
nel file a ciascuna aggiunta

Configurazione

Duplicare (nel caso di pia
passaggi in gara)

Info. sui file

+ Mumero totale
dei punti

ultimo punto

(314) 4807004 | 5514529
ERAY 53.237| 44.087955|  5.AR5857 |
ERTY 53.080] 44.080878)  5.ATRGEZ

Nuovo
'“‘E -:1":-‘4 [ | Ll ongitude
Regolare
distanze . :égggg 44463204
Ajoute Ajoute
inter absolu
Distanza
0.000Kkm -
dall'ultimo 50
punto verde
e giallo Eliminare

Far

scorrere le
linee

Aute KHm

Qualita
ricezione GPS

Trip1

Scelta manuale
dei punti GPS

Ind Km Latitudo

334

Longituds

1 : inserire un commento
(facoltativo)

HWhar : 306

Coammantaine

AQ44

338

4994

-53.880 . ciane

-53.880

curva stretta, o...
(dist. di correzione limitata)

48.214) 44, 3TEERS| 5514529
53.237| 44.387R55| 5AR55T
ERLY 53080 44080878 5470602

2 : aggiungere un punto seguente

Ro-eane

« aggiungere un punto senza
limitazione di correzione
(non dopo una curva stretta)

Scelta automatica

dei punti GPS
(strada senza curve strette)

Ind Latitude

334

Him

Longiude

Whar ; 3386 Aid e

Comamantaine

AQ44

Dibut

335

dA894

-53.BB0
-53.880

Al AGIZ N4

1 : inserire distanza
tra due punti
(in km)

48,214 44.376004| 5514539
53,337 44, I87TRGE| 5405057
ERTY 53.080] 44.080878]  5.ATRGRZ

Roaans

-2 & selezionare

& possibile
inserire un punto manualmente
tra 2 punti automatici
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Testo generato con
i pulsanti Testo digitato sulla tastiera

\ /

Danger :vimnelm

11 Danger 2 : En face 31 Danger Chiudere senza
Tastiera virage trou’ boase
numerica 5 1 Potoau 61 A droite modifiche
7 1 Panneau
— & : Pylane | 9 : Panneau
* 1 Arbre 0 Borne Validare

N° incremento automatico
(casella road-book per esempio)
Modificato con tasti +/-1 m.

Tasti funzione

Se partenza prima : Se partenza dopo:
aggiungere una distanza aggiungere una distanza
positiva a tutti i punti negativa a tutti i punti

o fare un inizio sfalsato

Dopo 'aggiunta
se la distanza
totale non cambia é
necessario normalizzare

Longuenir § 12,274 lim Mhr 123

0.000 [piy

Moltiplicare A partie au potnt “- Km

tuttii
punti per
un coefficiente
(mai usato)

Multiplie par -»

1 : inserire Far corrispondere a
distanza una casella del road-book :
esatta della
casella

Lomguesr : 12.214 km MEr; 123

e oo B8
|

3 : premere

4 : pulsante
sul pulsante

Exporte en §

7 per
2 : verificare che corrisponda regolare
al punto corretto precedente calibrazione
(non in modalita principiante) se necessario
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Longaar ¢ 12.214 ki Mbr; 123

0.000
Multiplie par ->

Hormalise & ->

3: esporta i punti
in un file copiato
con file GPS

109 .

L=

0.000

Esportare files
in formato GPX

2: sceqgli lo stile di
punti per:

- Garmin Basecamp
- Google Earth

)

1: seleziona per aggiungere
i punti gialli / verdi
al file

Errore massimo corretto
con punti verdi

Flash di correzione:
- meno di 6 m: verde
-da 6 a 30 m: giallo
- oltre 50 m: rosso

Percorsa quests
distanza senza
correzione, appare

il pulsante "GPS Magic”

Configuration des corrections par GPS
Correction maxi points verts [(km)
Correction Mash jauns (k)

ilan flash rouge (Km)

Détection mangue de correction (km)

“Auto Km™ aprés appui bouton

Utilis ar déporté pour

boutons verbjauneBlau

Assegnazione del pulsanti

Utilizzare la tastiera per
selezionare i punti di

Selezione casella "aute Km" dopo

: : : correzione GPS
inserimento manuale prime punto
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6.5 Gestione note di apertura

6.6

| punti sono salvati Eliminare
nel file a ciascuna aggiunta ultimo punto
Nuovo

Numero totale
dei punti

file
2-pulsante
per correzione

semi-automaticagll «s: rar
— Scorrere le
o
Fin n:"‘/ linee
pulsante
per *
difficolta —
1-lnserire distanza : Distanza di
tastiera o telecomando anticipo annuncio
Impostazione data/ ora
in sincronizzazione automatica tramite GPS:
Fuso orario di Parigi : Modificare per allinearsi
GMT + 1 h in inverno all'ora dell’organizzatore
GMT + 2 h in estate (esclusa modalita principiante)

marai -1 4/08/2018 - 13:40:02

Deselezionare GMT 2 h E e |

per una Decalage : 0 mn
regnlaz“’“e Décalage : 0 =
manuale .
Deécalage : 0 cent Chiudere
0=00.amn
Bip di sincro Rimessa a 0 di
ad ora organizzatore tutte le correzioni

regolazione manuale:

La regolazione dei minuti
porta i secondia 0

marti 1 4/08/2013 - 13:41:15

Selezionare
per una
regolazione
automatica su
GPS

Année : 2018

Mois: &

Jowr | 14

Hewre 1 13

Minute 1 44

Decaler 0.05 s.

Modificare per allinearsi
all’ora dellorganizzatore
(esclusa modalita principiante)

Chiudere
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6.7 Opzioni di guida

Selezionare se” |

lo schermo
pilota

& collegato

Suono : La guida per differenza di velocita
suono basso € consigliata per evitare I'effetto "yo-yo"
rallentare
Aumentare
0 altﬂ per .J'-nn:-n:c notes
accelerare Guidanr: par différence de vit (conseillé) Per meno

‘)}) " B smvh par beap hip,
o _m“ Reétro-Gclairage ma meno
. Ecran pilote _mn Puissance Leds

<- Leds [ Inverse couleur | ¢oran -> .

Correc. dist. par GPS . Detection départs i“ mﬂdalita

. principiante)
B oépart dicals PooT1-=T20.0 5

. Conseils seulement (sans correction)

preciso (non

Larimessaa0diT1
rimette T2a 0

Attivare le note di correzione
semi-automatica o ‘ricognitori’

Tener conto
correzionida +/-1a 10 m.

nell'affinamento della calib.
modalita esperto

-Ann:-n:c notes . *i= X m. pour % calib.

Guidage par différence de vitesse (conscillé)

‘1}) oN

kim'h par baap

_m“ Reétro-cclairage Pﬂt‘E nza dEI

. Ecran pilote -mﬁ Fuissance Leds LEDS sul

. <= Leds | Inverse couleur | écran -> l Parabrezza
Correc. dist. par GPS .[J-"_'tc:ti-:n departs
. Conseils seculement (sans correction)
W vipart décan HooT1-=T1200
Invertire rosso/verde dei Invertire
LEDS sul parabrezza rossol/verde dello schermo

modificato

per GPS

Info. sulle
differenze di
distanza dal GPS
(modalita esperto)

Attivare la funzione di
ritaratura automatica

Rilevamento automatico
partenze tramite GPS

. Annonce notes

Guidage par différence de vites corseillé)

OoN ﬂ mmh pay beep
=Eclairage

. Ecran pilote

. <. Leds | Inverse couleur | é&ran ->

Correc. dist. par GPS . Detection départs

. = seulement (sans correction)

B oiépart dicals

Selezionare se T1
noen viene reimpostato
a 0 all'inizio della ZR
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6.8 Configurazione dei display

I}r.ﬁ54 17:52:1
18:50
0:57:41 2
65 /62.1 «»

Pagina Trasferim.

10.823 . X0

Fondo cambia di
. colore in ZR

8.379..
1.412 .3

Pagina Trips Pagina Eco-guida

Premi simbolo per configurare

Premere il pulsante con la tavolozza dei colori per configurare il colore del testo:

1 : selezionare il
testo da colorare

Choix couleur

3 : affinare /i 1 2-345 Km
se necessarin\\ - 08:08:48 @

Chiudere

2 :selezionare un
colore di base

Pagina “Copilota”, eliminare le visualizzazioni cliccando sopra ognuna :

Configurazione elementi di visualizzazione

Premi simbolo per configurare

Fnssn cancellare ultima correzione
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Pagina "Pilota” (configura anche I'RP380/400 se collegato):

Condizioni di Invertire Barra Grafica larga o
illuminazione velocita veicolo centrata e stretta
della e velocita consigliata
barra grafica - -
Kmh/ 1/18 5.
Visualizzare
o no
la velocita
consigliata 8.

ﬂ\

Visualizzare o no

Chiudere
anticipo / ritardo
Per ogni punto della barra grafica,
configurare da quando si'illumina
Unita:

Km/h se guida per
differenza di velocita

1/10 s. se guida per
differenza di tempo

Chiudere
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6.9 Record di file

Selezionare per registrare. Selezionare per
La registrazione parte registrare anche un file
quando Trip1 € messo a 0 NMEA
Enregistre reconnaissances . NMI’..&I
:ﬂ mﬂrn:lliﬁtr‘ul::l‘- antre 2 pis | Humerg
Distanza H Enregistraur de donndas e dimensione
tra 2 : dei files
Plnlrlti Insérer une ol in memoria
registrati
Dopo aver inserito una chiavetta USB,
premere per accedere alla videata di rormattare
(resettare)

gestione dei files archiviati

Files di Altri file registrati:
preparazione ZR : - durante la gara
- medie - durante la ricognizione
- ritarature GPS - calibrazioni ...
- note apripista
- GPX (solo
export)

Copia / elimina
file di archivio
(se presenti su

disco interno)

Aggiorna programma (se presente su chiavetta USB)
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