Manuel Utilisateur RR400/410/420 - CRISARTECH

Pages d’aide

Pages d'aide : appuyer pour faire défiler...

Vous pouvez trouver la documentation et les mises a jour sur :

www.crisartech.fridownload

1 Page « régularité » (page principale)

Bouton configuration Page principale
(apparait quand on appuie) Appuyer pour hers ZR
Arrét ou changer de page Infos.
marche- “SpND M - Micky therms 12) étalonnage
arriére Vitesse
Modification imposee en ZR
vitesse Chrono,
(meode simu) appuyer pour
demarrer
Vitesse du ou arréter
veéhicule
Trip1 (appuyer Annuler
Qualité de pour corriger) Page gestion derniére
réception du GPS des ZR correction
Bargraphe : Page principale
jaune-rouge : accélerer en ZR
bleu-vert : ralentir Vitesse
imposée
Vitesse sur segment
conseillée Segment
(évite le Kmn 54 | 0 00 09 O en cours
0=y i +8 lB'I ms
yo-yo) 22 R~ ZR en cours
_H PR
-{TLm, Prochaine
+5 (12) m.
. 0 1 s 1 T™MELRITT correc. GPS
Avance (vert) Fond change de Corrections distance
ou retard (rouge) couleur comme du bas vers le haut
fin du bargraphe (avec le cumul)
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2 Modification Trip

Chiffres pour Distance figée (noir)
modification directe ou modifiée (bleu)
\'L“ 5 122.395 Valeur de la
-0.104 correction
Effacer
H"“": hd . il uter ou
Trip en retrancher
modification > Appliquer | Houwelle 1o0u10 m.
ecart valeur

(continue a
deéfiler)

% — Fermer sans

™ 23 OOJ -\

modification
Appliquer I'écart Ecrire la nouvelle
(correction de la valeur figée, valeur préparée
pas en mode débutant) (quand on appuie)
3 Chronometre
Démarrer chrono Appuyer pour passer
manuellement en démarrage auto a I'heure

\ /
10:41:00

Mide
Mosecircunr| 105 | 4l

Cocher pour
passer en
mode circuit

Fermer

puis...

«appuyer sur le chrono pour faire apparaitre
le bouton "Stop”

Départ
manuel

Utiliser le bouton "Stop” pour arréter le chrono
2 : fermer et attendre Heure souhaitée du
I'heure de démarrage démarrage automatique

\' ,,-_" 1 : choisir

' —— I'heure de
o e +30 5. "
Cocher pour ® @ 10:42:00 démarrage
passer en Mosecircunr| 35| 4 {par 1" pour

mode circuit puis... débutants)

«appuyer sur le chrono pour faire apparaitre

le bouton "Stop”
Depart
automatique

a I'heure

Utiliser le bouton "Stop” pour arréter le chrono
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1 :cocher Mode circuit avec
N\ -
\EI tour de réféerence
N Ade
O |-V':.ﬁ.'l'ﬂl: tour de ref. —
v Mede circuit ﬁ
E | pPUis...

2 : démarrer au début
du tour de référence ~.appuyer sur le bouton

a chaque passage sur
. la ligne de chrono
(appuyer sur chrono si

le bouton a disparu)
Nbre de tours effectués

0 : tour de référencem

Utiliser le bouton "Stop” a la fin du dernier tour

1 :décocher Mode circuit sans
L

™y e tour de réféerence
[ Avec tour de rer.[62.85 2 : entrer la vitesse
A [#]  Mode circuit| i [~ imposée, mesurée
3 : démarrer au passage puls... ou calculée
sur la ligne de chrono ~.appuyer sur le bouton

a chaque passage sur
. la ligne de chrono
(appuyer sur chrono si

le bouton a disparu)

Nbre de tours eﬂectuésm

Utiliser le bouton "Stop” a la fin du dernier tour

4 Page « pilote »

Bouton configuration Vitesse du
(apparait quand on appuie) véhicule

Vitesse
conseillée
(evite le
yo-yo)

e

Yitesse

moyenne Appuyer sur ces zones Trip1 (appuyer
du segment pour changer de page pour corriger)
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5 Page « liaison »

Bouton configuration Copier distance de T1
(apparait quand on appuie) dans T2 (synchroniser
en fin de ZR)

Vitesse
du véhicule
(et boutons

pour simuler)

batterie Trip2 (appuyer Appuyer sur ces zones
pour corriger) pour changer de page

Cadre des données du CH Heure Retard (rouge)
(appuyer pour configurer) ou avance (vert)

estimé au CH

wn®0 15:05:490
254 0 01 — Temps

restant

’I.-:l'l 1 3-6 43 ,n" 1 1 9 Hr‘n avant CH
2150.534,,

Distance

Vitesse moyenne pour
o restante

peinter a I'heure au CH
avant CH

réglage de |” heure de pointage au CH :

Heure de départ
de la liaison

Heure actuelle

Durée
impartie Ajuster
pour faire 1 5-04- 56___@ l'he.-lure
la liaison : de depart
Départ de Annuler ou
la liaison . terminer
(départ : i 17:36
décalé au @ Fermer
km du RB)

Longueur de Heure de pointage calculée
la liaison (fin de la liaison)
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6 Configuration

Configuration
des affichages

Saisie des vitesses

Configuration alertes,
télecommande, clavier,
capteurs, étalonnage...

Gestion des
enregis-
trements

Réglage
heure

™ Options de
guidage

Mode utilisateur

Configuration
et test
téléecommande
et clavier

N® de course pour
noms des fichiers
enregistrés en ZR

des alertes

Version du :
moyennes des ZR programme (pilote, débutant...
et corrections GPS expert ou organisateur)
Configuration Configuration

capteurs, étalonnage...

Configuration
des fonctions
(cadenceur,
recalage GPS5...)

Configuration du
récepteur GPS

6.1 Configuration et test de latélécommande infrarouge et de la boite a boutons

Cocher si trop
de réception
de commandes
fantomes
(smartphone...)

Cocher pour filtrer
Samsung Galaxy Sx
(fausses touches 0)

Cocher si utilisation
mini-télécommande
sans touches +/- 1m, +/-10 m

Fonction de chaque
appui bouton
pour test

Configurationfest claviers

- Utilise télecommanda sans +-1m...

. Intardi

. Filtre pour Samaung 5x

.
Sand 2 L By

eEp télécommands

Nombre de m. par appui
sur boite a bouton ou
sur télécommande
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6.2 Configuration capteurs, étalonnage...

4 : aller a la page

1 : choisir le type d'étalonnage
de branchement / 2:en OBD
S choisir le
type de
véhicule
(OBD 11 bits
ou 29 bits

passent partout
mais sont moins
précis)

3 : si proposé, choisir Eermer
le mode de calcul de la distance
comme fait par I'organisateur

Surveillance capteurs roue :

Pour comparer

(aide pour le branchement e B avee rots

des capteurs)
erreur maximale
tolérée avant alerte

distance de
surveillance

Pop-up affichée
Calzuln s Roeda] N e si erreur detectée :
wl oy st

S A— |~Q~ I !

roues avec GPS

Compensation gonflement
Donner un nom centrifuge des pneus
a I'éetalonnage (mode expert)

Corrections
"Meontagne”
Modifier I'étalonnage Entrer ici la
a la volée ou bt +/-1m valeur d'étalonnage,
(sauf mode débutant) si elle est déja connue
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Coefficient a appliquer aux étalonnages

Etalonnage GPS (cocher

Etalonnage roues ou OBD case page précédente)

Ajouter ou
enlever 0.1 m.
par km—¥
(touche +/-1 m.
Hhlscommanide) e (touche +/-10 m.
Coller le ,TE :' ..:u.:... télécommande)
coef. de la {
normalisation Valider Annuler
ou corrections
manuelles

Ajouter ou
enlever 1 m.
par km

1 : choix du Trip1 ou 2 ou
d'une distance librement
copiée (calculer sans rouler)

Etalonner
2 : mettre a le GPS
0 en début en méme
de distance temps
étalon
3 : parcourir “——Fermer
la zone ou
MG i \ 4: taper'la distance .
fr e de la zone eétalon donnée
3 : calculer par I'organisateur
En mode “capteur”, pour un Configuration du type
étalonnage d'aprés le GPS de branchement

(rapide mais peu précis) : (capteurs, OBD, GPS...)

1 : cliquer
mode GPS Veérifier les
impulsions
Conduire & une vitesse stable d'E chaq“e
2 *rouler en supéricure a 60 km'h puis capteur
ligne droite appuyer sur bouton “Caloule " til dispnrllhlej
3 : calculer
en roulant

Version 231219 - © CRISARTECH 2023 - Page 7 sur 14




Manuel Utilisateur RR400/410/420 - CRISARTECH

6.3 Gestion des distances/vitesses en ZR

Les ZR sont enregistrées Chrono théorique en
dans des fichiers fin de segment
Choix de la ZR
Mode
A1 MultiMoyennes
Une lighe
pour chague
vitesse d ‘:i:rele
éfiler les
(segment)
“/ lignes
» ®
Km ___J_']‘“— Fermer
: Trip1
i:_m de début et Vitesse sur le P
fin de segment segment (km/h)

Notes de recalage Nouvelle ZR

semi-auto ou 'ouvreur Enregistrer ZR

Corrections Modifier les vitesses

auto par GPS // Supprimer
TOUTES les

données de
TOUTES les ZR

Départ décalé :
— choix du point de
départ des distances

— Echanges avec USB

_é_j-i—-h‘lndiﬂer la distance du départ décalé pendant les ZR

6.4 Gestion des corrections automatiques par GPS

Les points sont enregistrés Dupliquer (si plusieurs
dans le fichier a chague ajout passages en course)
Fichier Configuration Affiche table des ZR
sulvant “—poaeur Nombre total
Nouveau ' » _Latituds Bibut de points
s A4, 37 GERE
fichier 53,237 44, 387955 \
Ajuster : Faire
-53.880 -
distances 53,880 1w f./ défiler les
Distance fignes
depuis le
dernier
ik wark s i o Trint Qualite de
N P réception du GPS
et jaune dernier point
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Saisie manuelle
des peints GPS

Ind Hm

A4, 37T ERRA

1 : taper un commentaire
(facultatif)

A4, JATRES

ESTY 53.080] 44, 380078

53.BB0
-53.880

a4 163204

2 : ajouter un point aprés
virage serré, oul...
(dist. de correction limitée)

« Ajouter un point sans
limitation de correction
(pas aprés virage serré)

Saisie automatique
des points GPS

ARASAZN

4845790

1 : taper distance
entre deux points
(en km)

LA

Ajoute

Auio Rm ﬁ
Il reste possible de

saisir un point manuellement
entre 2 pts automatiques

2 :cocher

-

Texte généreé par
les boutons

Texte frappé au clavier

Passer directement
aux directions (a droite,
en face, a gauche...)

Paveé de [
1 1 Danger 21 Chemin / 3 1 Danger
chiffres u Boss | prow T Supprimer
4 1 Potoaw 51 Stop 8 :Flace ! le texte
7:c8P | 8:cH Fermer sans
* 1 Arbro i 0 Borma mﬂd“hﬂtiﬂ“
Amivie | NP, ok &——\falider

N° auto-incrémenté (case de
Road-book ou PK par exemple)
Modifié avec touches +/-1 m.
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Déplacer la position du depart :

MEr; 374

ZR:15 Longueur : 5.0 0 ke

, 0.000 (RN  Asjouter |
1 : saisir la différence

de distance entre
nouveau et 25.045 (LT

ancien départ
n o . Déplacer le départ

)

2 : sélectionner si le nouveau 3 : appuyer
depart est avant ou apres sur bouton
le départ original

Faire correspondre a
1: taper la distance une case du road-book :
exacte de la case

4 : bouton

ZR:15 Longueur : 25.010 km MEr; 374
pour

\ 0.000 [ ajuster
4100000 Tétminunge
si nécessaire

- : ::?:t | /Diptacer ln départ

2 : vérifier que cela correspond
au point correct précédent
(pas en mode débutant)

3 : appuyer
sur bouton

Configuration des corrections par GPS

Si le point saisi est trop
preche du précedent,
propose de supprime LR A corraction maxi (km)

le point précédent DR - ¢ corroction de distance

Détection mangue de correction [kKm)
évi,-ter r'EE a cnups Vitesse mini pour carrect, (Kmih) ﬂ
dans les zones de H".ﬂullt-: Km™ activé aprés appui bouton
mauvaise réception Active "Auto Km"
aprés saisie
d'un point manuel

n.“15 Dist, mdnd enire points saisis (Kmm)
I )

Limite corrections pour

Si roule cette distance
sans correction, alors
lance fonction "GPS Magic"

Vitesse en dessous de lagquelle

les corrections sont ignorées
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6.5 Gestion des notes d’ouvreur

Les points sont enregistrés Importer distances du
dans le fichier a chaque ajout fichier distances | vitesses
Nouveau

Supprimer le

fichier | ZR:8 | =i W 2 74 dernier point

G in £ pldres

2-Bouton 2 0 i " NMombre total
pour recalage de points
semi-auto
ou bouton oot
ey défiler les
difficulté o b

Distance ajoutée
lers de I'import

Distance pour

Popup optionnelle en ZR anticiper I'annonce

1-Entrer distance :
clavier ou télécommande

6.6 Réglage date / heure
en synchronisation automatique par GPS :

Fuseau horaire de Paris : Décaler pour coller
GMT + 1 h en hiver a I'horloge organisateur
GMT + 2 h en été (sauf mode débutant)
mard 4 4/08B/2018 - 13:40:02
Décocher p— m o
pﬂl.lr un e Décalage t 0 mn ﬂ
régiage DBecalage 10 s y
manuel : u

Decalage : 0 cent

n=an.an

Bips de synchro
toutes les secondes
(en regardant I'heure orga.)

Remise a 0 de
tous les décalages

réglage manuel :

Le réglage des minutes
met les secondes a 0

mardi 1 4/08/20183 - 13:41:15

Cocher
Année 12018
Paur un Moiz 1 &
réglage
g 'g Jdowr; 14
auto. sur
Heowre 1 13
GPS

Minute 1 41

Décaler 0.05 s.

Décaler pour coller
a I'horloge organisateur
(sauf mode débutant)

Fermer
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6.7 Options de guidage

Activer les notes de recalage semi-auto
ou les notes d'ouvreur
Beep : Le guidage par difféerence de vitesse
grave pour est conseillé pour éviter I'effet "yo-yo”
lenti .
ralentir ou " distances | _Type de raliye .
aigu pour
3 pour moins
accélérer
de beeps,
Cocher si mais moins
écran pilote précis (pas
brancheé en mode
Mode pour débutant)
daltoniens
Calcul avance/retard Inverser rouge/vert
2 fois plus rapide des LEDs ou de I'écran
Activer la fonction de Info. sur les difféerences
recalage auto. par GPS de distance par rapport

au GPS (mode expert)

Cocher pour saisir des
peoints "tout automatigue™

Cocher si T1 n"est pas
remis & 0 au départ de la ZR

Détection automatique
des départs par GPS

Trip2 est remplacé par Trip1

Pour tenir compte des
La remise a 0 de T1 corrections +/-1 A 10 m.
remetT2a0 dans I'affinage de I'étalonnage

6.8 Configuration des affichages

Appuyer sur les vignettes des pages non voulues. Une croix indique qu’ elles ne sont plus affichées.
Appuyer dans le coin inférieur droit pour sélectionner la page par défaut (coche verte).
Appuyer sur le bouton « Config » pour configurer I’ affichage de certaines pages :

Confia PRy |

Page Pilote Page Copilote Page Liaison

Fona se de
co! »ZR

Page Trips
Appuyer sur image pour désactiver \:

2.1 |
cocher la page principale voulue Couleurs
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Appuyer sur le bouton avec pal ette chromatique pour configurer la couleur des textes :

1 : choisir le
texte a coloriser

Adde

- *
3 : affiner si /’
- * 1H Ak e e

. —_—
nécessaire
\1 - +

Al 4] 4

\ | / Fermer

2 : choisir une
couleur de base

Page « copilote », supprimer des éléments affichés en appuyant dessus :

Configuration des éléments a afficher

s
| 0:38:53|

14.226 _
1] Deégressif Partiel
ool 9 r.

Appuyer sur image pour désactiver

Je peux annuler la derniére correction

Page « pilote » (configure aussi le RP380/400 s'il est connecté) :

Inverser Bargraphe large ou
Lonaipons vitesse vehicule centré et étroit
d'allumage du p P
et vitesse conseillee

bargraphe [ /
Kruh | 110 e
Afficher
ou non
la vitesse 2

conseillée

Afficher ou non Afficher ou non
Km dégressifs ou partiels avance |/ retard
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Pour chaque point du bargraphe,
configurer a partir de quand il s'allume

Unité :

Km'h si guidage par
difféerence de vitesse

1/10 s. si guidage par
différence de temps

Fermer
6.9 Enregistrements de fichiers
Cocher pour enregistrer. Nombre et taille des
L'enregistrement démarre fichiers en mémoire,
lorsque Trip1 est misa 0 espace libre restant
LI'Ir':'IIHtFE' reconnalssances Farmater
ance antra 2 pts
(réinitialiser)
Distance
entre 2 o Enregistre
points " la position

.Enﬂ.‘g. position en ZR 10 Hz (plus lent [}

Aprés avoir brancheé une clef USB,
appuyer pour accéder a I'écran de
gestion des fichiers d'archive

par seconde
au lieu de 2

Fichiers de

préparation des ZR :
= moyennes

-recalages

- notes ouvreur
= GPX (export
seulement)

- pendant la course

- calibrations...

Autres fichiers enregistrés :

- pendant les reconnaissances

Affiche table des ZR

Copier | effacer
fichiers archives
(si existent sur
disque interne)

Mise a jour programme (si trouvée sur la clef USB)
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