Manuale di utilizzo RR400/410/420 - CRISARTECH

Pagine di aiuto

Pagine di aiuto: premere per scorrere...

Documentazione e aggiornamenti sono disponibili all'indirizzo :

www.crisartech.fridownload

—

1 pagina "Regolarita" (pagina principale)

Pulsante configurazione Pagina principale
(appare quando premuto) Premere per fuori ZR

cambiare pagina Info.

Stop o
marcia- v M -Mici therm 121 calibrazione
indietro Velocita im-
masdiicn posta nella ZR
velocita

Bronometro,

(in modalita

simulazione) premere per

avviare

Velocita del o arrestare

veicolo

Trip1 (premere Annulia

per correggere) Pagina gestione I"'ultima

Qualita
delle ZR correzione

ricezione GPS

Pagina principale

Barra grafica :

giallo-rosso : accelerare in ZR
blu-verde : rallentare Velocita
imposta
Velocita del settore
consigliata Settore
{evita lo Kmn 54 | 0 00 09 @j in corso
O=y0 _I +8 (B} m. ¥
yo-yo) Z0 ]33 (11 m. ZR in corso
. 5 1";]'" Prossima
+ M.
- 0 1 31 Km qu-mp PN correzione GPS
Anticipo (verde) Fondo cambia Correzioni distanza
o ritardo (rosso) colore come la fine dal basso verso 'alto
della barra garfica (con totale cumulato)
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2 Modifica distanze

Numeri per

Distanza congelata(nero)
modifica diretta

o modificata (blu)

Valore
8 9

-0.10 correzione
Cancellare
~J_ 4 5 6 +1 +10
M Aggiungere o
Trip in togliere
modifica 1010 m.
(continua a ——Chiudere senza
scorrere)

modifiche
Applicare lo scarto

(correzione sul valore fissato,

non in modalita principiante)

Inserire il nuovo
valore preparato
(quando si preme)

3 Cronometro

Avviare cronometro Premere per passare

manualmente alla partenza automatica a tempo
- | +3I0 5. Mide
Cblae . 10:41:00 ***
=30 5. 4
passare in | 4 *— Chiudere
modalita poi...
chrculto ~.premere su cronometro per far comparire
il pulsante “Stop”
Partenza

manuale

Utilizzare il pulsante "Stop” per arrestare il cronometro

2 : chiudere e attendere
I'ora di partenza

\
@ (9| 10:42:00 ** =

Orario desiderato per la
partenza automatica

—1 : selezionare

I'orario di
x| partenza
pol..
~.premere su cronometro per far comparire
il pulsante "Stop"
Partenza :
automatica

a tempo

Utilizzare il pulsante "Stop” per arrestare il cronometro
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H selezinnaqe Modalita circuito con
\:“ e giro di riferimento
AO |-,-':.l'l'|||: tour de ref. —
[+ umcnﬂ| 'ﬁ pOi...

: avviare alla partenza
del giro di riferimento —.premere il pulsante
a ogni passagggio sulla
m linea di cronometraggio
(premere sul cronometro

se non appare il bottone)
Numero di giri effettuati

0 : giro di rﬂerimentum

Utilizzare il pulsante "Stop” alla fine dell'ultimo giro

1 : deselezionare Modalita circuito senza

LY

N e giro di riferimento
0 [ Avec tour de rer.[62.85 2 : inserire la velocita
A [©]  Made circuit o ~ imposta, misurata
3 : avviare al passaggio POi... o calcolata
sulla linea di cronometraggio .premere il pulsante

a ognli passagggio sulla

m linea di cronometraggio
(premere sul cronometro
se non appare il bottone)

Numero di giri eﬂettuatim

Utilizzare il pulsante "Stop” alla fine dell'ultimo giro

4 Pagina « pilota »

Pulsante configurazione Velocita del
(appare quando premuto) veicolo
Velocita R \
consigliata
(evita lo
yo-yo)
Velocita
media Premere su queste zone Trip1 (premere
del settore per cambiare pagina per correggere)
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5 Pagina « ltransferimento »

Pulsante configurazione Copia distanza da T1
(appare quando premuto) in T2 (sincronizzare
alla fine di ZR)

Velocita
del veicolo
(e pulsanti

per simulare) = —
- 2:13:35 2
Corso e’ . O2N115

seguito

Tensione

batteria Trip2 (premere Premere su queste zone

per correggere) per cambiare pagina

Cornice dati C.0. Ora Ritardo (rosso)
(premere per configurare) o avanzare (verde)
stimata a C.0.

wn®0 15:05:490
254 0 01 — Tempo

rimanente

’:n 1 3‘-6 43 Jn" '1 1 9 I{r'n fino al C.O.
2150.534 .

Distanza
Velocita media per :
4 : 4 rimanente
arrivare in orario al C.0. ¥
fino al C.O.
Regolazione dell’ora di arrivo al C.O. :
Orario di partenza Ora attuale
del trasferimento
Tempo
i Regolare
imposto
del 15:04:56 @ I'orario
trasferimento di partenza

ioure départ :

s Annullare o
uree
Inizio del terminare

collegamento

mh’m depart
(inizio spostato ml{m 17:36 @ J——- Chiudere

al km dell'RB)

Orario del C.0. calcolato

Lunghezza del
(fine trasferimento)

Trasferimento
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6 Configurazione

Configurazione Configurazione avvisi,
display telecomando, tastiera,
sonde, taratura...
Gestione
registrazione
Regolazione
Lingua orologio
- ™ Opzionidi
N*® serie guida
Scelta delle velocita . . cione del Modalita utilizzatore
medie delle ZR programma (pilota, principiante...
e correzioni GPS esperto o organizzatore)
Configurazione Configurazione
degli avvisi sonde, taratura
Configurazione
e test
telecomando Configurazione
e tastiera funzioni
(mediometro,
ritaratura GPS...
W al gora par Configurazione del
nome dei files ricevitore GPS
registrati in ZR

6.1 Configurazione e test del telecomando a infrarossi e della pulsantiera

Seleziona per utilizzatare Test
mini-telecomando funzionamento
senza tasti +/-1m, +/-10 m pulsanti

Configurationiest claviers

- Utilise télécommanda sans +-1m...

Selezionare in caso di
ricezione comandi

. Interdit réception télécomm
ssterni (smartphone.. [ [EUEEFETIEELTEPES

:
—B- B

Selezionare per filtrare
Samsung Galaxy Sx
(tasti falsi 0)

Numero di m premendo
sul tastierino o
sul telecomando
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6.2 Configurazione sonde, etalonnage...

4 : selezionare pagina

1 : scegliere il tipo callbraziona 2:in OBD
di collegamento / scegliere il
! tipo di
veicolo
(OBD 11 bits
o 29 bits

funzionano
ugualmente

- .:.:.L. o ma sono meno
L = precisi)
¥
3: se proposto, scegliere Chiudere

metodo di calcolo della distanza
come fornito dall'organizzatore

Monitoraggio sensori ruota :

Per confrontare
ruota S con ructa D

(aiuto per collegare
i sensori)

errore massimo tolle-
rato prima dell’avviso

distanza di
monitoraggio

Popup visualizzato
. R . ) se rilevato errore:
o & )

= rmﬁm ]

ructe con GPS L

Compensazione pressione
centrifuga dei pneumatici
(modalita esperto)

Dare un nome
alla calibrazione

Correzioni
"Montagna™
Modificare la taratura Inserire qui il
in movimento o bt +#/-1m valore di calibrazione,
(esclusa modalita principiante) se conosciuto
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Coefficiente da applicare alle calibrazioni
Calibrazione ruote Calibrazione GPS (controllare
o OBD riquadro pagina prec.)

alonnage
1.02161

Aggiungerre o
togliere 0.1 m.

Aggiungerre o
par lan g9 0.998636 togliere 1 m.

(tasto +/- 1 m. per km

del tEIEEﬂma“du, Mouveaw  1.022302 1.020220 1 Gps ttﬂﬁtﬂ +/- 1'“ m.

E ek sk del telecomando]

Incollare il

coeff. della ‘f - =

normalizzazione

o correzioni
manuali

Validare Annulare

1:sceltadiTripio 20
una distanza liberamente copiata
(calcolo senza percorrere)

—_— Calibrare
2 : mettere a sonsor (1) Il GPS
0 all’inizio . contempora-
della zona 0.120000| neamente

r Deista L LET
.

| ® *“—Chiudere

3 : percorrere

la zona o
4 : inserire la distanza
inserire la
dlsctans della zona di calibrazione
5 : calcolare fornita dall'organizzatore
In modalita "sonde”, per una Configurazione del tipo
calibrazione con GPS di collegamento

(rapida ma poco precisa) : (sonde, OBD, GPS...)

1 : selezionare

modalita GPS Verificare gli

impulsi
di ciascuna
2 : guidare in sonda
linea retta (se disponibili)
3 : calcolare

mentre si guida
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6.3 Gestione distanze / velocita in ZR

Le ZR sono registrate Tempo teorico a
nei files fine settore
SRV S Scelta ZR
Modalita
MultiMedie
Una riga
per ogni
velocita e
(settore) scorrere le
righe
w» ®
Km __ ™ Chiudere
Trip1
km di inizio e Velocita di P
fine settore settore (km/h)

MNote di correzione Nuova ZR

semi-automatica o ‘ricognitori’

Registrare ZR
Correzioni Cambio di velocita
automatiche per GPS Cancellare
TUTTIi

< | [ dati di
TUTTE le ZR

Partenza modificata:
— scelta del punto
di partenza delle distar

— Scambi con USB

_{_ﬂ-«——h‘ladﬂica distanza della partenza modificata durante ZR

6.4 Gestione delle correzioni automatiche tramite GPS

Duplicare (nel caso di pia
passaggi in gara)

Visualizza la tabella ZR

I punti vengono salvati

nel file a ogni aggiunta
File Configurazione

successivo _—z_ﬁ-'f" X

+ Numero totale

Nuovo dei punti
file
6.AZ1ZT|
Regolare 683160 Far
dista“ze ; D_ﬂﬂu 418, 46320 G.552419 140 scarrere I‘E
oute o
r::lllgl .-1..1'!'."' ﬁ righe
Distanza
1 4-06‘9 K 6O m
dalllultimo

punto " Triod Qualita

manuale szl ke P ricezione GPS

ultimo punto
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Inserimento manuale 1 : inserire un commento
dei punti GPS (facoltativo)

AR ATART
AR A54Z0  G.HTIZT|
4B A5I90 6.8 166

1 4-06‘9 K G0

2 : aggiungere un punto

Inserimento automatica E possibile inserire manualmente
dei punti GPS un punto tra 2 punti automatici
premendo il pulsante giallo

682127
L tdn

Ajoute .

pt manuei [
14.069¢m . TR

1 : inserire distanza
tra due punti
(in km)

..2 : selezionare

Testo generato con
i pulsanti Testo digitato sulla tastiera

\ | /

Tastiera

nume r[ca 1 1 Danger 21 Chemin | 3 1 Danger
‘ Mres Boisia PR Rimuovere
il il testo
- Chiudere senza
modifiche

Validare
Passa direttamente N° incremento automatico
alle indicazioni (a destra, :asella road-book o PK per esempic
di fronte, a sinistra...) Modificato con tasti +/- 1 m.
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Spostare la posizione di partenza:

Longuaur : 3235 km HEr ; 108

1: scrivere la differenza 4.00000
di distanza tra km de fin

nuovo e Ppasspne 1 | 0.000 [

vecchia partenza
n m # avant Deplacer ke départ

APTEs

3 : premere
la partenza & prima o dopo sul pulsante

la partenza originale

2: Selezionare se il nuove avvio &

Far corrispondere a una casella

1 : inserire la distanza del road-book sulla strada :
esatta della casella

ZR:=Z Langusiur = 9. 255 km Mhir ; 108 4 : P“Isa “te
0.000 [% g
4-00000 regolare
km de fin calibrazione
R 1+ | 0.000 PR A nACasTang
m : ::r’:' Déplacer le départ
2 : verificare che corrisponda 3 : premere
al punto corretto precedente sul pulsante

(non in modalita principiante)

Abbinare le caselle
del road book alla fine:

Inserire le distanze nel Numero di linee

road-book dell'erganizzatore

Visualizzazione delle
differenze graficamente

distanze inserite

Indice proposto

(sara creato)

Avvio della normalizzazio ne1
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Seil Puntn inserito & Configuration des corrections par GPS
troppo vicine al precedente, Dist. mini entre points saisis (km)
propone di cancellare Correction maxi (km)
il punto precedente % de correction de distance
Limitare le correzioni Détection MAngUS B correction (um)
per evitare gli shalzi PO T W)
in aree di B "aito Km” activé apriss appui bouton ﬂ
scarsa ricezione Attiva "Auto Km"
S5e si percorre questa dopo aver inserito
distanza senza correzioni, a punto manuale

ilanciare funzione "GPS Magic"

Velocita al di sotto della quale
le correzioni vengone ignorate

6.5 Gestione note di apertura

| punti vengono salvati Importa distanza dal
nel file a ogni aggiunta file distanza | velocita
Nuovo

Eliminare

e ultime punto
2-Pulsante "Mumero totale
per correzione : PRl dei punti
E'E I"I"I i-ﬂ Iltﬂ mat Fﬂa Atfeche los commentalre r.
o pulsante Far
indicatore / scorrere le
difficolta righe

Distanza aggiunta
urante I'importazione
Distanza di

Popup opzionale in ZR anticipo annuncio

1-Inserire distanza :
tastiera o telecomando
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6.6 Impostazione data/ora

in sincronizzazione automatica tramite GPS:

Fuso orario di Parigi : Modificare per allinearsi
GMT + 1 h in inverno all'ora dell'organizzatore
GMT + 2 h in estate (escluso modalita principiante)

mardi L 4/08B/2018 - 13:40:02

Deselezionare 2 J— E m

Per una Decalage : 0 mn
reg'n lazione Décalage : 0 s

manuale .

Décalage : 0 cent ﬂ chiudere
=000
Bip di sincro Rimessa a 0 di
ad ora organizzatore tutte le correzioni
regolazione manuale:
La regolazione del minuti
porta i secondia 0
mardi <1 4/08/20113 - 13:41:

Selezionare . 2018

per una

3 Mois: B
regolazione

automatica su
GPS

Jowur | 14

Hewre 1 13

Minute 1 41

=
—
-—w

Décaler 0.05 5.

Modificare per allinearsi
alllora dellorganizzatore
(escluso modalita principiante)

Chiudere
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6.7 Opzioni di guida

Attivare le note di correzione semi-automatica
o 'ricognitori'
La guida per differenza di velocita

Selezionare se
schermo pilota
é collegato

Opzione per
daltonici

Calcolo anticipo/ritardo
2 volte pia veloce

€ consigliata per evitare I'effetto "yo-yo"

Beep di
conto alla
rovescia
per tubature
italiane
(opzione)

Inversione rosso/verde
dei LED o del display

Aumentare per meno bip,
ma meno preciso
(non in principiante)

Suono :
grave per rallentare
o acuto per accelerare.
Impostare il livello qui
o sul telecomando:

(uno

Regolazione della potenza
ell'illuminazione (schermo e LED)

Per utilizzare 2 moduli LEDE
per I'anticipo e uno per il ritardo)

Attivare la funzione di
correzione auto. con GPS

Selezionare se T1 non viene

Rilevamento automatico
partenze tramite GPS

Trip2 & sostituito da Trip1

Larimessaa0diT1
rimette T2 a 0

reimpostato a 0 all'inizio della ZR

Info. sulle differenze
di distanza dal GPS
(modalita esperto)

Per tener conto

correzionida +/-1 a 10 m.
nell'affinamento della calib.
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6.8 Configurazione dei display

Premi le miniature delle pagine indesiderate. Una croce indica che non sono piu visualizzati.
Premere nell'angolo in basso a destra per selezionare la pagina predefinita (segno di spunta verde).
Premere il pulsante "Config" per configurare la visualizzazione di alcune pagine:

Pagina Copilota Pagina Trasferim.

Fona ~la di
col ZR

Pagina Trips )
Premere sull'immagine per disattivare

Colori

gl
spuntare la pagina principale desiderat

Premere il pulsante con la tavolozza dei colori per configurare il colore del testo:

1 : selezionare il
testo da colorare

Choix couleurs

1 2-345 Km
10:03:49(®
254

3 : affinare /’
e
se HECEEEEII'ID\

\ |/ Ai\l:hiudere

2 : selezionare un
colore di base

Pagina “Copilota”, eliminare le visualizzazioni cliccando sopra ognuna :

Configurazione elementi da visualizzare

¥
| 035:53|

. "_ 0 14'22 Degressivo Parziale

Premere sull'immagine per disattivare

Posso cancellare ultima correzione

Pagina "Pilota" (configura anche I'RP380/400 se collegato):
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Condizioni di Invertire Barra Grafica larga o
illuminazione velocita effettiva centrata e stretta
della e velocita consigliata

barra grafica - - -

w10 e Hiyle
Visualizzare
O no
la velocita
consigliata & g
Appuyer sur image powr désactive &" Chiudere
Visualizzare o no Visualizzare o no
Km decrescenti o parziali anticipo / ritardo

Per ogni punto della barra grafica,
configurare da quando si’illumina

Unita:

km/h se guida per
differenza di velocita

1/10 s. se guida per
differenza di tempo

Chiudere
6.9 Record difile
Selezionare per registrare. Numero e dimensioni
La registrazione parte dei file in memoria,
quando Trip1 &€ messoa 0 spazio libero residuo
Enregistre reconnaissances | Formattare
Hm : distance antre 2 pts
:ﬂ pod ! (resettare)
Distanza L~
tra 2 " : Registrazioni
Funti Inzérer une clef USE pour accéder ta Pﬂﬁizmne

al secondo
invece di 2

.Enrf:g. position en ZR 10 Hz (plus lent [)

Dopo aver inserito una chiavetta USB,
premere per accedere alla videata di
gestione dei files archiviati

Version 240918 - © CRISARTECH 2024 - Page 15 sur 16



Manuale di utilizzo RR400/410/420 - CRISARTECH

Altri file registrati:

- durante la gara
preparazione ZR : i 9
inedie - durante la ricognizione

= calibrazioni ...

= ritarature GP5
- note apripista
- GPX (solo
export)

Visualizza la tabella ZR

Copia / elimina
file di archivio
(se presenti su
disco interno)

Aggiorna programma (se presente su chiavetta USB)
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